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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA



C 00.00.00 TECHNOLOGIA OCZYSZCZALNI SCIEKOW

C 01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

C 01.01.00 ROBOTY ZIEMNE - WYKONYWANIE | ZASYPYWAN IE
WYKOPOW CPV 45111200-0

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajihtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem i zasypywaniem wykopow
w gruntach pod kanaly i ruragi technologiczne mudzyobiektowe oczyszczaléciekow dla
inwestycji pn:;,ROZBUDOWA OCZYSZCZALNSCIEKOW w m. PIERZCHNICA”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirkentraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i zasypywaniem wykopow w grahfautazeniem podsypki (i
obsypki) pod kanaty i ruroggi micdzyobiektowe.
1.4. Okreslenia podstawowe
Wykop - budowla ziemna wykonana w @bie robot w postaci odpowiednio
uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usaiai z niej gruntu.
Odktad — miejsce odwiezienia gruntow pozyskanych z wykepd
Gtebokos¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rzdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
Wykop ptytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza @il m.
Wykop sredni - wykop, ktérego gibokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
Wykop gteboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3m.
Wykop waskoprzestrzenny- wykop, o szerokgi dna mniejszej lub réwnej od 1,5 m
Pozostate oki&tenia podane w niniejszej SSTa szgodne z obowkzujacymi
odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w A.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne’ fkt

2. Materiaty (grunty)

Obszar ’bad’a potozony jest w olbgbie potudniowego, permsko-mezozoicznego
obrzeza GOr Swietokszyskich. W jego podio zalegaj struktury paleozoicznego
antyklinorium dymhsko-klimontowskego regionu kieleckiego Gwigtokrzyskich.

Erozyjne obnienie morfologiczne rozwigie w starszym podim wypetniaj osady
czwartorzdu. Wspoiczesne doliny rzeczne wypehpigjisady aluwialne holocenu: piaski
eoliczne 1 piaski eoliczne na wydmach - dobrze wypvane o0 mizszaciach
dochodacych do 10m, piaski twiry rzeczne z regutyle wysportowane i zanieczyszczone
substangj ilasto-humusow, a take torfy, namuly torfiaste i mady. Podziat na katégo
gruntu dokonano wg KNR 2-01 ,, Budowle i roboty zies. Budowa geologiczna w rejonie
projektowanej oczyszczalniciekdw jest malo skomplikowana. W badanym poditozu
wystepuj grunty: nasypowe / wymieszane piaskimoziarniste/,organiczne/ torfy — kat |



grunty spoiste/glina pylasta, glina z rumoszem/at. Rll i V oraz grunty sypkie/ piaski
srednio-i gruboziarniste z domiesgkwiru/ - kat. Il.

W rejonie prowadzonych prac woda wysije w utworach piaszczystychzieych na
itach. W trakcie bada geotechnicznych zwierciadto wody zostalo nawieecon
ustabilizowato si na gkbokcdsci od 0,5-1,0m. p. p. t. W rejonie projektowanejyvastycji
wystepuje jeden poziom wodoRy, zwigzany z piaszczystymi osadami czwartohz.

Podiaze pod kanaty i ruroggi wykona& zgodnie z DokumentagjProjektova, w
zalenosci od wystpujacych rzeczywistych warunkéw gruntowych w wykopiebsPpka
kanatow i rurocigow - piaskiem ¢czna do wys. 30cm ponad wierzch rury, wykonywana
warstwami o grub&i 10cm z podbiciem piasku pod boki rur i zagczeniem. Dalsza
zasypka wykopow rownie piaskiem, warstwami z zaggczeniem przy ayciu sprztu
mechanicznego. Grunty powinny spethgzczegotowe wymagania zawarte w niniejszej SST
i normie PN-S-02205.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w A.00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 4.
3.2. Sprat stosowany do wykonania wykopow

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyké&s& mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (koparki),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpwcharki)

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki).

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogghke 5.
4.2. Transport materiatow

Transport (przemieszczanie) gruntwedbie odbywat s w obrbie placu budowy
spycharkami.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.0(M@Pmagania ogoélne” pkt. 6.
5.2. Zasady prowadzenia robo6t

Wykopy powinny zostawykonane jako otwarte zabezpieczone. Metody praeaid
robot ziemnych gczne lub mechaniczne) powinny zdstdostosowane do gbokasci
wykopu, warunkéw geotechnicznych, ustale wiadzami koordynagymi i posiadanego
sprztu mechanicznego.

Wykopy waskoprzestrzenne nale wykonyw& recznie lub mechanicznie. W
miejscach skrzyowan wykopdéw z liniami napowietrznymi nalg zachowéa wymagane
przepisami odlegkei od przewoddw do wysgnikow maszyn.

Szeroka¢ wykopu jest uwarunkowanaednic kanatu lub ruroaigu, zwkksza st ja
0 0,4 m z kadej ze stron jako rezemwniezlzdna do prowadzenia prac, o ile projekt nie
stanowi inaczej. Dogbianie wykopow do ranej posadowienia (ostatnie ca 20ctzne, w
razie stwierdzenia przeggdienia wykopu, dno naky wyréwna ttuczniem lub piaskiem z
zag:szczeniem.



Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podé pod kanaty i ruroggi wykona
bezpdrednio przed przysgpieniem do montau przewodu zgodnie z normami.

Podiaze pod kanaty i ruroggi wykona& zgodnie z DokumentacjProjektova, w
zaleznoéci od wystpujacych rzeczywistych warunkéw gruntowych w wykopie.
Kanalty i rurocagi fundowane w glinach piaszczystych i piaskachightych — rury uktada
na podiau wzmocnionym wykonanym jako tawa piaskowa &zgzona o gruldoi 25cm,
lecz nie mniej ni 15cm. taw piaskows wykona z piasku grub-,srednio-, lub
drobnoziarnistego zmieszanego, bez frakcji pyldstyr wielkgci ziaren do 20mm. Rury
uktada na tawie piaskowej z warstvwwyrownawcza z piasku pod rury o grubo 10-15cm, z
wyprofilowaniem pod ruy na kat podparcia 90°.
W nawigzaniu do warunkéw gruntowo-wodnych projektuje giosadowienie kanatow i
rurociagow jak niej:

- kanaly i rurocigi fundowane w piaskach suchych - w zal&ci od rzeczywistych
warunkow gruntowych - rury uktadana gruncie rodzimym uformowanym nat K00°,
grunt nie powinien zawieéaziaren wegkszych od 20mm lub na podsypce piaskowej
grubaci 15cm, uformowanej nagk 90°.

— kanaly i rurocagi fundowane w piaskach nawodnionych - w zat8ci od przygtego

sposobu odwodnienia wykopow rury uktéda
e bezpdrednio na warstwie filtracyjnepwirowo-piaskowej o gr. 20cm
(odwodnienie wykopow powierzchniowe dream),

e na gruncie rodzimym uformowanym nat ©0° (grunt nie powinien zawigra
ziaren wekszych od 20mm) lub posadowienie kanatu na podsppskowe]
grubaci 15cm, uformowanej naak90° (odwodnienie wykopow igtofiltrami).
— kanaly i rurocagi fundowane w glinach— rury uktaglana podtéau wzmocnionym
wykonanym jako tawa piaskowa zggczona o gruldgi 25cm, lecz nie mniej fi
15cm. tawe piaskowa wykona z piasku grub-,srednio-, lub drobnoziarnistego
zmieszanego, bez frakcji pylastych, o widlkioziaren do 20mm. Rury ukfaélana
lawie piaskowej z warstyvwyrownawca z piasku pod rury o gruboi 10-15cm, z
wyprofilowaniem pod rug na kgt podparcia 90°.
— kanaly i rurocagi fundowane w gruntach o niskiejdmmsci (torfach) - przewiduje si
wybranie gruntu nierimego i jego wymiag na piasek. Wykopy w torfach wykoha
do poziomu gruntu rimego, a naspnie wykopy uzupehdi zasypls piaskiem z
zZgeszczeniem na mokro warstwami o grédio 10cm przy uyciu sprztu
mechanicznego, do projektowanegdnej posadowienia rur. W podio piaskowym
wyprofilowaé dno aby uzyskakat podparcia rury 90
— kanaly i rurocigi fundowane w nasypach niekontrolowanych — ruryad& na
podsypce piaskowej grubd 15cm, uformowanej naak 90°.

Obsypka kanatéw i ruroggow - piaskiem gczna do wys. 30cm ponad wierzch rury,
wykonywana warstwami o gruba 10cm z podbiciem piasku pod boki rur i zegczeniem.

Zasypka kanatéw i ruroggow - po zabezpieczeniu rur i obsypaniu piaskienwgemagan
wysokas¢ zasypk wykopow wykoné gruntem rodzimym warstwami z Zggczeniem przy
uzyciu sprztu mechanicznego.

Wykonane kanaty i ruroggi przed zasypaniem podleganpwentaryzacji geodezyjnej
powykonawczej przez uprawnigednostk wykonawstwa geodezyjnego. Odbidr techniczny
winien by¢ dokonany przy udziale przysztegaytkownika.



Po catkowitym zamontowaniu kanatow i rurggdw wykona zasypk (obsypk) rur
0,30m ponad wierzch rury, piaskiem lub gruntem zuagstym nie zawieragym kamieni.
Obsyplke rur wykon& warstwami o grubiei 10cm z podbiciem piasku pod boki rur i
zagszczeniem. Po zabezpieczeniu rur i zasypaniu gaskia wymaganwysoka¢ dalsza
zasypk wykopow wykoné rowniez piaskiem, warstwami z zaggczeniem przy ayciu
sprztu mechanicznego.
wW przypadku przewodow rurowych najesprawdz:

prostolinijng¢ utozenia przewodu,

» zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,

» sprawdzt draznos¢ (swiatto kanatu) i wykoné proby szczelngei,

» wykonanie zasypki (obsypki) gruntem piaszczystyim piaskim do poziomu 30 cm
ponad wierzch rur. Zasypka ta winna¢tgag:szczona warstwami co najagj 20
cm réwnoczénie z obu stron. Zasypk naley dokladnie zagpci¢ ogolnie
dostpnymi metodami nie powodag uszkodzenia rur.

* wykonanie zasypki gornej e&ci wykopu (z rownoczesnrozbiérky umocnienia) z
zag:szczeniem warstwami piaskiem.

Teren po przeprowadzonych robotach ziemnychzgaleprowadzt do stanu pierwotnego.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne”. pkt
6.2. Kontrola wykonania robét
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowarzgodndci z
wymaganiami okrdonymi w niniejszej specyfikacji oraz w DokumentaByojektowej. W
czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwrdock na:
a ) odspajanie gruntéw w sposoéb nie pogassyarh wiaciwosci,
b ) doktadné¢ wykonania wykopéw,
c ) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie,
d) zapewnienia stateczéw scian wykopu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00ymagania ogolne” pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest:
« 1m°® (metr szécienny) wykonania rob6t w wykopach (wykop i zasyigin
« 1m? (metr kwadratowy) wykonania podsypki (pozis.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00 p\&gania ogdlne” pkt. 9.

8.2. Zasady odbioru robot

Badanie materiatow i elementow obudowy wykopéw maleykona bezpdrednio na
budowie przez ogtiziny zewrtrzne. Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykenu
Si¢ przez ogidziny zewrtrzne.
8.3. Zakres odbioru robot
Szerokdé¢ dna wykopu:

Szerok&¢ dna wykopu nie powinna #Qi¢ si¢ od projektowanej z toleranci 5 cm



10

Zagkbienie dna:
Zagkbienie dna wykopu, oks&ane pomiarem kxinych wysokéciowych przy uyciu
niwelatora nie powinno tmi¢ sic od projektowanych ednych z tolerangj —3cm do
+1lcm.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne wymagania

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogdllne” pkt. 9.
Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocerjakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robét, na
podstawie wynikow pomiaréw i bafla

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
— PN-86/B-02480 Grunty budowlane, oklenia, symbole. Podziat i opis gruntow.
— PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe.
— PN-B-10736/1992 Roboty ziemne. Wykopy otwarte ditaevodéw wodoegigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
10.2. Inne dokumenty ’
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odipi MOSZNIL 1996.

C.01.02.00 ROBOTY W ZAKRESIE ODWADNIANIA GRUNTU CPV
45111240-2

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajihtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zadanych z odwodnieniem wykopow pod kanaty i
rurociagi  technologiczne mdzyobiektowe oczyszczalnéciekow dla inwestycji pn:
,ROZBUDOWA OCZYSZCZALNSCIEKOW w m. PIERZCHNICA”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirkentraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem odwodnienia wykopow przyyaiu igtofiltrow. Zakres robot
odwodnienia igtofiltrami obejmuje:
* wyznaczenie trasy i miejsc projektowanego wptukiiaan
* monta kolektora sscego na terenie lub w wykopie z jego zamocowaniem,
* wykonanie podiczer do igtofiltrow i pompy wptukujcej i ustawienie przy
pomocy tréjnogu pionowo igiet na terenie lub w wple
» wptlukanie igtofiltrow w grunt,
» podhczenie igtofiltrow do kolektora gsego,
» podhczenie zestawu igtofiltrow do agregatu pompowegdaczenie zestawu
do eksploatacii,
e demonta cataici jak wyzej oczyszczenie i konserwacja,
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» ziozenie narodki transportu i odwiezienie na ngste stanowiska.

Rurochgi tymczasowe 110PVC utone po terenie, z odprowadzeniem wody z wykopdéw do
rzeki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wykop — budowla ziemna wykonana w @bie rob6t w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usgnia z niej gruntu.

Odwodnienie wykopu — odprowadzenie wody z wykopu za pomagktadu igtofiltrow
wspotpracuicych z kolektorem asym i pomp.

Pozostate okienia podane w niniejszej SS ggodne z obowgrzujacymi odpowiednimi
normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,Wygemia ogélne” pkt. 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotyce robét podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” fikt

2. Materiaty

Materiaty niezkdne do wykonania odwodnienia wykopéw igtofiltrami:
— igtofiltry,
— Wweze gumowe,
— uszczelki gumowe,
— rurochkgi tymczasowe PVC,
— kolektor sgcy.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w A.00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 4.

3.2. Sprat stosowany do wykonania odwodnienia
Wykonawca przyspujacy do wykonania odwodnienia wykopow powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu do:
a) sprzt do odwadniania wykopow — pompy przeponowe
b) agregat igtofiltrowy
c) samochdéd dostawczy.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaze transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania odgbké 5.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.0(M@gmagania ogolne” pkt. 6.
5.2. Zasady prowadzenia robot

W zaleznosci od rzeczywistych warunkéw gruntowo - wodnych oadwienie wykopow:

— igtofiltrami wptukiwanymi poza obrysem wykopu, idhtry o srednicy igty 50mm,
dlugas¢ igly 4,0m. Zaktadany rozstaw igtofiltrow 1,0m naje skorygowé wg
doswiadczeé praktycznych.

— odwodnienie wykopow powierzchniowe jednyngdem aczkow ceramicznych d=7,5cm
w warstwie filtracyjnegwirowo (65%)-piaskowej (35%) gr. 20cm.
Rurocigi tymczasowe z odprowadzeniem wody z wykopow @i
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6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogélngikt. 7.
6.2. Kontrola wykonania odwodnienia.
Sprawdzenie wykonania odwodnienia polega na kontrahiu zgodnéi
Z wymaganiami okigonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumenidejojektowe;j.
W czasie kontroli szczeg@nuwag: nalezy zwrocik na prawidtowe odwodnienie
wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zag&eeniu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\Ayania ogoline” pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:

- 1 godz. pracy pomp pompgych wod z wykopow,

- 1 kpl. igtofiltrow,

- 1 m. dtugdci rurochgu tymczasowego.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 j&gania ogolne” pkt. 9.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. OgoIne wymagania.

Ogodlne wymagania dotyeze ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 9.
Platndg¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocerjakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robét, na
podstawie wynikow pomiaréw i bafla

10. Przepisy zwazane

10.1 Normy

PN-B-10736/1992 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dieeprodow wodoeigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
10.2 Inne dokumenty

Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odini MOSZNiL 1996.

C 01.03.00 ROBOTY W ZAKRESIE STABILIZACJI GRUNTU -
UMOCNIENIE WYKOPOW CPV 45111230-9

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaajihtécznej (SST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonaniem umocnienia wykopow
palami stalowymi (wypraskami) pod uknie kanatdéw i ruroggéw technologicznych
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migdzyobiektowych  oczyszczalni sciekow dla inwestycji pn: ,ROZBUDOWA
OCZYSZCZALNISCIEKOW w m. PIERZCHNICA".
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirkentraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiagzanych z wykonaniem umocnienia wykopow palami saedwymi (wypraskami).
Wyszczegolnienie robot:
- doniesienie materialdw i przygotowanie elementéwdrwy z przyctciem materiatdw

na potrzebny wymiar,

- wyréwnaniescian wykopu,
- obudowasician wypraskami wraz z rozparciem stemplami,
- rozbiérka umocnienia i rozpér z wydobyciem matémwaha pobocze wykopu,
- odniesienie materiatow z rozbidrki z posegregowanieczyszczeniem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,Wygsmia ogélne” pkt 1.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykopy o scianach pionowych, ze wzglu na bezpieczstwo pracy, powinny by
umocnione palami szalunkowymi (wypraskami) z raapu. Ogdlne wymagania dotygze
robo6t podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu umocnieniaykopow palami
szalunkowymi (wypraskami) wg zasad niniejszej S§T,
- pale szalunkowe stalowe (wypraski),
- drewno iglaste, olsgte nasycone na stemple.

3. Sprzet
Nie wysgpuje.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogghké 5.
4.2. Transport materiatow

Materialy wymienione w punkcie 2 niniejszej SST eagl przewoz¢ srodkami
transportu drogowego w sposob dostosowany do wyfnageepiséw ruchu drogowego i
zapewniajcy bezpieczstwo tadunku.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w A.00.0MIPmagania ogolne” pkt 6.
5.2. Zasady prowadzenia robo6t

Ubezpieczenie wykopdw palami szalunkowymi aglevykonywa sukcesywnie do
gtebokasci wykonywanego wykopu, zapewniajjego stabilnét oraz bezpieczestwo pracy.
Wyszczegodlnienie robot:
- doniesienie materialdw i przygotowanie elementowdmwy z przyatciem materiatow

na potrzebny wymiar,
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- wyréwnaniescian wykopu,

- obudowasician wypraskami wraz z rozparciem stemplami,

- rozbiorka umocnienia i rozpor z wydobyciem matéwaha pobocze wykopu,
- odniesienie materiatow z rozbidrki z posegregowani®czyszczeniem.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 7.
6.2. Kontrola wykonania umocnie

Sprawdzenie wykonania umochievykopow palami szalunkowymi (wypraskami)
polega na kontrolowaniu zgodiw» z wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji
oraz w Dokumentacji Projektowe]. W czasie kontsiczegodla uwag: nalezy zwrocié na
zapewnienia stateczém scian wykopu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00yrip\gania ogolne” pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1nf (metr kwadratowy) wykonania umocnienigian
wykopu palami szalunkowymi.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w A.00.00.00ymAgania ogdlne” pkt 9.
8.2. Zasady odbioru robot

Odbiér robét odbywa siprzez badanie materiatdw i elementow obudowy wgkop
bezpdrednio na budowie przez egkiny zewrtrzne, poroOwnujc rodzaj materialtdw z
cechami podanymi w Dokumentacji Projektowe].

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne wymagania

Ogdlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Ptatn@g¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa& zgodnie z
postanowieniami Umowy, obmiarem robot, oggakasci uzytych materiatow i jakéci
wykonania robot, na podstawie wynikow pomiaréw dé&a

10. Przepisy zwazane

10.1 Normy

PN-EN 13331-1:2003 U Systemy obuddéw do wykopow es€1: Dane wyrobow
10.2 Inne dokumenty

Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odii MOSZNiL 1996r.
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C 02.00.00 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY
RUROCIAGOW DO ODPROWADZANIA SCIEKOW - KANALY
| RUROCIAGI TECHNOLOGICZNE MIEDZYOBIEKTOWE

C 02.01.00 MONTAZ KANALOW | RUROCI AGOW CPV 45232440-8

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaajihtécznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdt zgdanych z monteem kanaldw i ruroagow
technologicznych, midzyobiektowych oczyszczalnisciekbw dla inwestycji pn:
,ROZBUDOWA OCZYSZCZALNSCIEKOW w m. PIERZCHNICA”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakoumekit kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych z montaem kanatow i ruroaigow technologicznych, railzyobiektowych.
W zakres tych robot wchodz
* roboty przygotowawcze,
* roboty montaowe - monta rur i ksztattek kanalizacyjnych i&iieniowych, monta
studzienek kanalizacyjnych,
* kontrola jakdci.
1.4. Okreslenia podstawowe
Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnegaiw@dzenigciekow.
Rurociag — przewod rurowy énieniowy.
Studzienka kanalizacyjna— studzienka rewizyjna — na kanale przeznaczoredtoli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.
Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowzujaca polska normy PN-87/B-1060,
PN-82/M-01600 i definicjami podanymi w A.00.00.QWymagania ogdlne” pkt. 1.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w A.00.00.00. ,Wymagania ogoéind’ fak

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotygze materiatobw podano w A.00.00.00. ,Wymagania ogbpkt. 3.
2.2. Kanalty i rurociagi technologiczne mgdzyobiektowe

1/ rurochgi ttoczne:

— rurociag ttoczny z pompowni sciekow;
odcinek pompowniasciekdw - budynek techniczny, pomieszczeniegscz
mechanicznej, L= 2x18,0m, ruragi do wykonania z rur i ksztatteksoieniowych
@160PESDR17PN10 o pmzeniach zgrzewanych. Przy skimywaniu rurocigu
ttocznego - na kablach eNN zastoséware ochronm dwudzielrs nawodochgu
rurg ostonowva.

— rurocigi ttocznesciekow ze zbiornika retencyjnegoiekow nr 3;



16

odcinki zbiornik retencyjny sciekow nr 3 - budynku technologicznego,
Lc=2x7,20=14,40m, ruroggi do wykonania z rur i ksztaltek scieniowych
@160PESDR17PN10 o pmizeniach zgrzewanych.

2/ rurochgi cisnieniowe:

— rurociag pokczenia hydraulicznego zbiornikéw retencyjnych mmg 3
L=2,0m, rurocig do wykonania z rur i ksztaltek s$oieniowych

@250PESDR17PN10 o pmizeniach zgrzewanych.

— odcinek k2 — studzienka sk2 L=1,50m, ruagcido wykonania z rur i ksztaltek
cisnieniowych@250PESDR17PN10 o pmizeniach zgrzewanych.
3/rurochg osadowy:

— odcinek - budynek technologiczny, pomieszczenieamtivania osadu — budynek
techniczny L=5,0m, rurogg do wykonania z rur i ksztattek saieniowych
@110PESDR17PN10, o pmizeniach zgrzewanych.

4/kanaty grawitacyjne:

— odcinek Sil(istnigjca studzienka kanalizacyjna) — pompowsaeekéw, L=10,0m,
kanat do wykonania z rur kanalizacyjnych PVC (SDR4ddnorodnych, ze
scianky lita kielichowych z rowkiem,@200PVCx4,9mm.

— odcinek studzienka Sk2-Sk1- zbiornik retencyjny 2arL=34,0m - kanat do
wykonania z rur kanalizacyjnych PVC(SDR41) jednaongch, zescianka lita
kielichowych z rowkiem,@250PVCx6,2mm.

— odcinek wpust pod skladem osadu Wpl- studzienkalizatyjna Sk3, Sk2,
L=12,50m- kanat do wykonania z rur kanalizacyjnycRVC(SDR41)
jednorodnych, zécianka lita kielichowych z rowkiem,@l160PVCx4,0mm.

- odcinek kl-trgjnik t1, L=1,50m- kanat do wykonargarur kanalizacyjnych
PVC(SDR41) jednorodnych, z&cianky lita kielichowych z rowkiem,
@l60PVCx4,0mm.

— Odcinek wpust przy stacji zlewczej Wp2 — zbiorngtencyjny istnigjcy L=5,0m
@l60PVCx4,0mm.

Na odcinkach projektowanych kanatow i ruegdw miedzyobiektowych o przykryciu porgj 1,5 m
nalezy zastosow&ocieplenie rur warsty20-30 cm keramzytu i zabezpie¢zkeramzyt przykry od
gory) na szerokizi wykopu papa izolacyn

5/kanat odptywowysciekdw oczyszczonych:

— odcinek budynek technologiczny — wylot, L=29,40ran&t do wykonania z rur
kanalizacyjnych PVC (SDR41) jednorodnych, kielielygsh z rowkiem,
@315PVCxX7,7mm.

Z uwagi na zbyt mate przykrycie kanatciekOw oczyszczonych zastosawacieplenie rur
warstwg 20-30 cm keramzytu i zabezpiec¢zgkeramzyt przykry od goéry) na szerokoi

wykopu papa izolacym

2.3. Rury ochronne
W miejscu skrzyowan kanatéw i rurocigéw technologicznych redzyobiektowych z
kablami eNN (szt.5) - na kablach eNN stoséwary ochronne dwudzielngll0mm o
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diugcsci L=1,0m
2.4. Ochrona rur przed przemarzaniem

Zuwagi na zbyt male przykrycie kanatéciekbw oczyszczonych zastosawa
ocieplenie rur warstw20-30 cm keramzytu i zabezpiec¢zikeramzyt przykr§ od géry) na
szerokdci wykopu papa izolacyp Dla rurocagow ttocznych i ruroeigu osadowego
wymagane przykrycie rury wynosi 1,60m do wierzchuoyr Dla kanatow grawitacyjnych i
pozostatych ruroggdéw wymagane przykrycie rury wynosi 1,40m do wiérzcury.

2.5. Obiekty na kanatach technologicznych

Projektowane studzienki kanalizacyjne Sk1 do Sk studzienka So frednicy D=1,0m
wykonat:

— cze$¢ dolna studzienki z elementéw prefabrykowanych metoych, czs¢ gorna z
kregow betonowych érednicy D=1,0m, paiczenia kegdw na uszczelki gumowe,
przykrycie studzienki ptyt zelbetowa, pokrywowa z wilazemzeliwnym klasy
D400, osrednicy Dn600mm,
— stopnie ztazowe z prow stalowych@20mm zabezpieczone antykorozyjnie tarb
chlorokauczukow,
— zewrgtrzne i wewntrzne powierzchnie studzienek zaizol@nmatizolem R+2P.
2.6. Sktadowanie materiatow

Rury naley przechowywéa w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym poéin w
sposOb gwarantagy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opaddamosferycznymi
oraz spetnienie warunkéw BHP. Ponadto rury makektadowa w taki sposob, aby stykaty
sic one z podigem na calej swej dlugoi. Mozna je sktadowa na gsto utazonych
podkiadach. Sktadowane rury nie powinny¢byaraone na bezpoednie dziatanie
promieniowania stonecznego. Temperatura w miejscaeghowywania nie powinna
przekracza 30°C.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w A.00.00.00. “Wymagania ogoélne” pkt. 4.
3.2. Sprat stosowany do montau kanatow i rurociggow
Wykonawca przyspujacy do montau rurockgow  powinien wykaza sig

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— zgrzewarka do rur PE

— samochdéd dostawczy

— dzwig budowlany.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00. “Wymagania cgjobkt. 5.
4.2. Transport rur

Rury mana przewoz dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem przepisow
ruchu drogowego, wygtznie w potageniu poziomym. Rury powinny KBytadowane obok
siebie na catej powierzchni i zabezpieczone przedguwaniem sgiprzez podklinowanie lub
inny sposéb. Rury w czasie transportu nie powintyka si¢ z ostrymi przedmiotami,
mogacymi spowodowé uszkodzenia mechaniczne. Podczas prac przetadyokorur nie
nalezy rzuca&, a szczegéhn ostraznos¢ nalezy zachowa przy przetadunku rur z tworzyw
sztucznych w temperaturze blisko 0°Cisziej.
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4.3. Transport prefabrykowanych elementéw betonowytt

Transport kegdbw powinien odbyw& sie samochodami ekarowymi w pozycji
wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca
dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przekiazporow i klinbw z drewna, gumy
lub innych odpowiednich materiatéw.

Podnoszenie i opuszczanieggdw naley wykonywa za pomog dzwigu (zurawia). Liny
zawiesia dwigowego naley rozmiesci¢ rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

5. Wykonywanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w A.00.0Q\8@magania ogolne” pkt.6.

5.2. Roboty ziemne

Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z SST — C.01.01.00. Roboty zeemn
5.3. Przygotowanie podiea

Rodzaj podiaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie. Rury uktgdagodnie z SST —
C.01.01.00. Roboty ziemne.

5.4. Roboty montaowe

5.4.1. Warunki ogélne

Glebokas¢ utozenia rur przy nie stosowaniu izolacji cieplnej drodkéw
zabezpieczagych podiae przed przemarzaniem powinnacbiaka, aby jego przykrycie
mierzone od wierzchu rury do powierzchni projektoego terenu bylo wksze ni
gtebokas¢ przemarzania gruntow wg PN-81/B-03020.

Glebokas¢ przemarzania gruntow dla Pierzchnicy wynosi 1,20bda kanatow
grawitacyjnych wymagane przykrycie rury wynosi I@do wierzchu rury. Dla rurogjow
cisnieniowych wymagane przykrycie rury wynosi 1,60m werzchu rury. W przypadku
niedostatecznego przykrycia, rury ngleciepli tupkami z pianki poliuretanowej o gr. 8cm
lub warstwa zuzla o gr.10cm w ostonie z papy..

5.4.2. Wytyczne wykonania kanatoéw i rurocigow

Rura powinna by utozona wg projektowanej niweletyscisle przylegé do podiaa
na catej swej diugmi. Po utageniu naley rure zabezpieczy przed przesunciem przez
podbicie podsypkz piasku. Przy nierownym uteniu rury w wykopie, rur nalezy podnieé
I wyregulowa podtaze przez podsypkz piasku lubzwiru dobrze ubitego. Niedopuszczalne
jest wyréwnanie poteenia rury przez podienie kawatka drewna, cegty lub kamienia. Rury
nalezy uktad& na podsypce (podia) zgodnie z DokumentacProjektow.
Zasypka kanatéw i ruroggow warstwa  piasku ok. 30cm ponad wierzch rury z
zag:szczeniem warstwami ok. 10cm.
Kanaty do wykonania z rur kanalizacyjnych PVC jedimych, kielichowych z rowkiem,
taczonych na uszczelki gumowamontowane fabrycznie.
Rurochgi do wykonania z rur i ksztalteksaieniowych PE o patzeniach zgrzewanych.

5.4.3. Monta studzienek kanalizacyjnych
Studzienki kanalizacyjne @ednicy D=1,00m do wykonania:

— cze$¢ dolna studzienki z elementow prefabrykowanych metoych, czs¢ gorna z
kregow betonowych érednicy D=1,0m, paiczenia kegdw na uszczelki gumowe,
przykrycie studzienki pityt zelbetows, pokrywowa z wilazemzeliwnym klasy
D400, osrednicy Dn600mm,

— stopnie ztazowe z pow stalowych@20mm zabezpieczone antykorozyjnie tarb
chlorokauczukow,
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— zewretrzne i wewntrzne powierzchnie studzienek zaizol@imtizolem R+2P.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w A.00.00.00. “Wymagania ogoélnpkt. 7.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badanie przed przystpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania mage na
celu ustalenie metod prowadzenia robét i ich kdntvaczasie trwania budowy.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot
w zakresie i z agtotliwoscia zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru.
W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa
- zbadanie materiatdbw podatem ich zgodngéci z cechami podanymi w dokumentacji
technicznej i warunkami technicznymi podanymi pragiworce,
— badanie zachowania warunkow bezpiést@a pracy,
— badanie prawidiowkzi poditaza naturalnego, w tym gtownie jego nienarusz&ino
wilgotnosci i zgodndci z okreglonym w dokumentacji,
— badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag:szczenia wykonanego podin
— badanie w zakresie zgodiwdo z dokumentagj projektows i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkaneichhicznymi wytwaorni
materiatéw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,
— badanie gibokacici utozenia przewodu,
— badanie uteenia przewodu na podio,
— badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,
— badanie zastosowanychyaty i ich uszczelnienie,
— badanie szczeldoi catego przewodu,
— badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
— badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
— odchylenie odleglkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa
powinno wynost wigcej niz = 5 cm,
— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwyicksze nz 0,1 m,
— odchylenie grub&i warstwy zabezpieczgje] naturalne podie nie powinno
przekroczy¢ + 3 cm,
— réznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekrocZyw zadnym jego
punkcie: dla przewodow z tworzyw sztucznych £ 5 cm,
— dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalomegdéawach celowniczych nie
powinny przekrocz§ 10 cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00ymAgania ogolne” pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:
- 1m (metr) wykonania robét zadanych z utéeniem kanatéw i ruroggow w wykopach.
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Pozostatymi jednostkami obmiarowymi poszczegoélnpozycji zawartych przez
wykonawe w przedmiarze robét jest zakres czyfui@bietych w ich opisie.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w A.00.00.00ym\&gania ogélne” pkt. 9.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne
czynndci zwiazane z budowkanatow i rurocigow miedzyobiektowych, a mianowicie:
— roboty przygotowawcze,
— roboty ziemne z obudayécian wykopow,
— przygotowanie podi,
— roboty montaowe wykonania kanatow i ruragow,
— proby szczelngi przewodow, zasypanie i zggczenie wykopu.
Odbior robét zanikagych powinien by dokonany w czasie unalwiajacym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolraagt:pu robot.
Inspektor nadzoru dokonuje odbioru robot zanigggh zgodnie z zasadami
okreslonymi w A.00.00.00. ,Wymagania ogodlne” pkt. 9.
8.3. Odbiodr koncowy
Odbiorowi wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podieg
- sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegon&kowego
(polegajce na sprawdzeniu protokétow badaprzeprowadzonych przy
odbiorach technicznych eciowych),
- badanie prawidtowszi utozenia kanatow i ruroagéw,
- badanie szczeldoi catego przewodu (norma PN-81/B-10725).
Wyniki przeprowadzonych badgpodczas odbioru powinny byjcte w formie protokotu,
szczegO6towo omoéwione, wpisane do dziennika budomydpisane przez nadzoér techniczny
oraz cztonkow komisji przeprowadzeagj badania.
Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioru pplezna za doktadne, jeeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczétmoatego przewodu) zostaty spetnione.
Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym nie zostato spetnioméeay ocent jego
wpltyw na stopié sprawndci dziatania przewodu i w zaleosci od tego okréi¢ konieczne
dalsze pospowanie.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 9.
Ptatng¢ za jednost&k obmiarova roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robot, ocerjakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robét, na
podstawie wynikéw pomiarow i badla

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

BN-83/8971-06.00 Rury i ksztattki beznieniowe. Ogdélne wymagania i badania.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjlgmagania i badania przy
odbiorze.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztuczny&8prawdzanie wymiarow.
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PN-81/B-10700.00 Instalacje wewtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i bdan

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

10.2. Inne dokumenty
Warunki techniczne wykonania i odbioru rurg®dw z tworzyw
sztucznych — PKTSGGIK Warszawa 1996r.

C 02.02.00 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY
RUROCIAGOW DO ODPROWADZANIA $CIEKOW -
PROBY SZCZELNO $CI KANALOW | RUROCI AGOW
CPV 45232440-8

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikae@hhicznej (SST)aswymagania
dotyczice wykonania préb szczelkw kanaldw i rurocigbw technologicznych
miedzyobiektowych  oczyszczalni sciekow dla inwestycji pn: ,ROZBUDOWA
OCZYSZCZALNISCIEKOW w m. PIERZCHNICA".

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokaikamtraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad wykonywania prob
szczelnéci kanatéw i rurocigobw technologicznych raizyobiektowych oczyszczalni
sciekow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00. ,Wggania ogolne” pkt.1.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania robo6t podano w A.00.00.00 ,Wyméagagodlne” pkt. 1.

2. Materiaty

Materiaty niezlkdne do przeprowadzenia proby szczétno

— krawedziaki iglaste obrzynane nasycone kl.1I

— bale iglaste obrzynane nasycane KL.III.

— klamry ciesielskie

— rury stalowe gwintowane ocynkowa#e50 mm

— kroéce przejciowezeliwne jednokotnierzowe

- tuleja z PVC dla lanych kotnierzy stalowych

— kotnierze zélepiajace

— $ruby stalowesredniodoktadne z naétkami i podktadkami.

3. Sprzet
3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
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Ogolne wymagania dotyaze sprztu podane w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 4.

3.2. Zastosowany sprg do wykonywania prob szczelnéci
Wykonawca przyspujacy do wykonania prob szczekw powinien wykaza sie
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- pompa
- samochodd dostawczy.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania odghké 5.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.0(M@Pmagania ogoélne” pkt. 6.

5.2. Proby szczelngci
Nazadanie inwestora lubaytkownika naley przeprowadzi proke szczelnéci catego
przewodu. Przed przygiieniem do proby szczeléd nalezy zachowa nastpujace warunki:

- ewentualne wymagania inwestora gmdane z profp powinny by jasno okrélone w
projekcie,

— zastosowane do budowy przewodu materiaty powinny yodne z obowzujacymi
przepisami,

— odcinek przewodu powinien bystabilny na catej diugei, zabezpieczony przed
wszelkimi przemieszczeniami — wykonana dokladnigypka,

— wszelkie odgaizienia od przewodu powinny byamknete,

— nalezy sprawdzt wizualnie wszystkie badane pokenia.

W czasie préby szczelbd nalezy w szczegoélnéci przestrzeganastpujacych warunkéw:

— przewod nie mze by poddany nadmiernemu dziataniu promieni stoneczhgchimy
temperatura jego powierzchni zestiznej nie mae by¢ nizsza ni 1°C,

— napelnianie przewodu powinno odbyise powoli od nzszego punktu,

- temperatura wody wykorzystywanej przy préobie nievipma przekracza20°C,

— po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu przewoslads nalezy pozostawd go na 1
godzirg w celu ustabilizowania,

- po ustabilizowaniu gi probnego anienia wody w przewodzie nalg przez okres 15
minut sprawdz&jego poziom,

— caty przewdd mge by poddany prébie szczeléw po jego zasypaniu z watkiem miejsc
taczenia odcinkéw.

Po zakaczeniu proby szczeldoi naleey zmniejsza cisnienie powoli w sposéb

kontrolowany, a przewod powinien &gpr@niany z wody.

Wyniki prob szczelngci catego przewodu powinny byujete w protokotach podpisanych
przez przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestgego i tytkownika.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
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Na zhczach kielichowych nie powinny ukazywai¢ krople wody. Rurogig uwaa st za
szczelny kiedy dopetniona #6 wody w rurocigu w czasie trwania proby (15min) nie
wynosi wiecej niz 0,02 dmi/m? powierzchni rury.

W wypadku nieszczelnegoaeiza kielichowego rury natg je wymient, a prole szczelnéci
powtorzy. Po sprawdzeniu na szczedhpziacza zabezpieczagsobsyplk z piasku w strefie
kanatowej (z odpowiednim zaggczeniem).

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\Ayania ogoline” pkt. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi poszczegoélnych pozycjiadyeh przez wykonavecw
przedmiarze robot jest zakres czygeiabijetych w ich opisie.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00 p\&gania ogdlne” pkt. 9.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogodlne wymagania
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 9.

Platn@g¢ za jednostk obmiarowa rob6t naley przyjmow& zgodnie z
postanowieniami Umowy, obmiarem robot, oggakasci uzytych materiatow i jakéci
wykonania robot, na podstawie wynikow pomiaréw dé&a

10. Przepisy zwazane

10.1. Inne dokumenty
Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych ,
PKTSGGK, 1994.

C 03.00.00 POMPOWNIA SCIEKOW

C 03.01.00 MONTAZ WYPOSAZENIA TECHNOLOGICZNEGO
POMPOWNI SCIEKOW CPV 45232423-3

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaajihtécznej (SST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgaanych z przebudaow istniepcej pompowni
sciekéw dla inwestycji pn: ,ROZBUDOWA OCZYSZCZALNISCIEKOW w m.
PIERZCHNICA”
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakkurdent kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
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— zakup i dostawa projektowanego nowego kompletnegmrnika pompowni z
polimerobetonu w wykonaniu fabrycznym,

— monta wyposaenia technologicznego zbiornika pompowoiekdéw: pompy zatapialne ze
stom sprzgajaca, prowadnice pomp, sonda hydrostatyczna poziomtgozgiki ptywakowe,
rurociagi ttoczne 0 srednicy @1L60PE z nowymi przé&giami przezsciarg istniepcego
zbiornika pompowni, automatycznej kraty koszowej

— monta nowych rurocigéw ttocznych Grednicy@l60PE,

— kontrola jakdci,

— wiaczenie pompowniciekéw do ruchu.

Wyburzenie komory armatury oraz posadowienie (zZadahie) nowej komory armatury

wg czsci konstrukceyjnej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Pompownia sciekdw — obiekt inzynierski z wyposzeniem, instalagj i pomocniczym
sprztem technicznym shacy do przepompowywanidciekOw z niszego poziomu na
WYZSZY.
Wyposazenie pompowni - zespOt pompowy, instalacja i pomocniczy spriechniczny
stuzacy do przepompowywanigiekOw z nkszego poziomu na Vigzy.
Zasilanie elektryczne pompowni -wewrgtrzna i zewgtrzna instalacja elektryczna wraz z
urzadzeniami pomiarowymi.

Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w A-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.
1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Jakt

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
A-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
Wykonawca jest zobowkany dostarczy materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i SST.
2.2. Charakterystyka pompownisciekow
Parametry pompowrciekow:
- projektowana obliczeniowa wydajtopompowni Q=19,1 I/s
- projektowana wysok@ podnoszenia p+6,2m
- rzedna terenu 262,40m npm
- rzedna dna pompowni 258,60m npm
- rzedna dna wlotu kanatu do pompowni 260,00m npm
- rzedna osi wylotu ruroaigu ttocznego z pompowni 260,80m npm.
2.2.1. Zbiornik pompowni $ciekow

Zbiornik pompownisciekow z polimerobetonu érednicy Dw=2,5m i gibokdsci
catkowitej] Hc=4,0m. Wysok& uzytkowa zbiornika czerpalnego pompowni ##ul,20m,
Vuz=5,88n,
2.2.2. Pompy daciekdw

Przygto 2 komplety pomp zatapialnych dcekéw, do pracy przemiennej, z kolanami
sprzgajacymi i prowadnicami. Parametry pompy: Qp=19,1l/ssB20m, R=3,5kW,
P,=3,0kW. Pompy do zamontowania w ista@jm zbiorniku pompowniciekow. Praca
pomp sterowania soadhydrostatyczai ptywakowymi sygnalizatorami pozionfgiekow.
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2.2.3. Krata koszowa

Krata koszowa przeznaczona jest doggsego mechanicznego usuwanigkgzych
zanieczyszczezesciekow. Uradzenie wykonanedazie z wcagnikiem elektrycznym i
zamkngciem szybrowym.

Dane techniczne:

gabaryty urzdzenia: zgodnie z projektem

gtebokas¢ zabudowy: ok. 4 000 mm

dtugas¢ catkowita kraty: ok. 7 500 mm

naped podnoszenia kraty: wginik elektryczny - Q= do 250 kg, N = do 1kW
wilot sciekow: DN 200

przeswit migdzy prtami: 50 mm

materiat: stal kwasoodporna 1.4301

sterowanie: automatyczngizne

2.2.4. Sterowanie
Uklad sterujcy pra@ pomp pompownisciekOw powinien realizowa nastpujace
funkcie:
o zahczanie i wyhcznie pomp w zalaosci od poziomusciekow,
* przemienna praca pomp,
* w przypadku awarii jednej z pomp, automatyczneyzanie nagpnej sprawnej
pompy,
» blokowanie zaiczenia pompy, ktérej uktad zabezpieazgjwykazuje awad,
 w przypadku braku zasilania lub vagkenia ukladu automatyczne zapewnienie
kontynuowania procesu pompowania bez konieg@n@onownego ustawienia
parametréw pracy,
» zabezpieczenie pompy przed praca sucho”.
Uklad sterowania uniiwia¢ bedzie automatycznprac pompowni a take prag w
trybie recznego sterowania.
2.3. Armatura i ruroci agi
a) armatura pompowni (montowana budynku technicznym):

— zawory zwrotne déciekow kulowe lub jednoklapowe kotnierzowe DN15@ szt.

— zasuwy daciekow klinowe, ptaskie kotnierzowe DN150 — 2 szt.

b) rurocihgi ttoczne montowane z rur i ksztattek sraieniowych do sciekéw

PESDR17PN10, o pstzeniach zgrzewanych,soednicy:

— rura@l60x9,5mm, ,

— ksztattki: tuleja kotnierzowgl60PE (szt.2), kotnierz stalowy do tulei Dn150mm
(szt.2), kolano 90Y1l60PE (szt.2), tuleja kotnierzowgl60PE (szt.4), kotnierz
stalowy do tulei Dn150mm (szt.4), trojnik rownopdatewy 90° @l60PE (szt.1).

2.4. Sktadowanie materiatow
Pompy, armatura i ospiz powinny by przechowywane w zamkfym suchym i
oswietlonym pomieszczeniu.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
Sprzt do wykonania robot:
e zgrzewarka do rur PE

» samochdd dostawczy
» oraz inny wynikajcy ze specyfiki prac.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w A-00.00.00 ,Wymagania oggbhe 5.
4.2. Transport
Materialy, mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, zgodrgleceniami producenta.

5. Wykonywanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w A-00.0QV@Pmagania ogolne” pkt 6.
Montaz wyposaenia naley wykona tak, aby spetniatlo przewidziane dla niego funkcje,
zgodnie z DokumentagpProjektova, oraz wytycznymi producenta (dystrybutora)aaiza.
5.2. Prace mont@owe

Projekt zaktada dostaw zbiornika pompowni éciekbw oraz monta pomp
zatapialnych i kraty koszowej z ruragami w zbiorniku pompowni.

Prace zwizane z transportem poziomym zbiornika na terenieoimy oraz z
opuszczeniem do wykopu i posadowieniem zbiornikaipoy by¢ wykonywane przy zyciu
urzadzen mechanicznych o odpowiednim awdgu. Przygotowanie wykopu i posadowienie
zbiornika powinno b§ wykonane zgodnie z oboadujacymi przepisami, normami i
dokumentagj projektows czesci konstrukcyjne.

Po posadowieniu zbiornika armatury, w zakresie epiej specyfikacji naky
wykona monta rurocagow ttocznych i armatury.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobot
w zakresie i z agtotliwoscia okreslona w niniejszej SST | zaakceptowgaprzez Inwestora.
W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowaszczelné¢ pofaczen elementow.

7. Obmiar robot
7.1. Ogllne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00ym\Agania ogolne” pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi poszczegolnych pozycji zawgh przez wykonawcw
przedmiarze robét jest zakres czygeiambijetych w ich opisie.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A-00.00.0@m&gania ogolne” pkt 9.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Badanie poprawrigi dziatania pompowni polega na kontroli:
— montau i pracy pomp,
montau sondy hydrostatycznej poziomu oraz yeyinikow ptywakowych.
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Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstobot.
8.3. Rozruch

Po dokonaniu odbioru wginego nalgy dokon& rozruchu pompowni.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Platn@g¢ za jednostk obmiarow roboty naley przyjmowa& zgodnie z

postanowieniami Umowy, obmiarem robdt, oggakosci uzytych materiatéw i jakéci

wykonania rob6ét, na podstawie wynikdw pomiarow déa

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-EN 12050-1:2002 Przepompowsi@ekdéw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy
i badania. Cgc¢ 1: Przepompownigéciekow zawierajcych fekalia.

PN-EN 12050-4:2002Przepompownri@ekdéw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy
i badania. Cg¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowstiekow bez
fekaliow i z fekaliami.

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i bdan

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

C 04.00.00 ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA
SCIEKOW

C.04.01.00 MONTAZ WYPOSAZENIA TECHNOLOGICZNEGO
OCZYSZCZALNI SCIEKOW - CZESC MECHANICZNO-
BIOLOGICZNA CPV 45232421-9

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SSTa swymagania dotycce wykonania i odbioru
wyposaenia technologicznego €xi mechaniczno-biologicznej oczyszczakuiekow dla
inwestycji pn:,ROZBUDOWA OCZYSZCZALN§CIEKOW w m. PIERZCHNICA”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokarkentraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyatemontau istniepcych uradzen
przewidzianych do wymiany na udzenia nowe, monia nowego Wwyposzania
technologicznego oczyszczalétiekdw czsci mechanicznej i egci biologicznej wg
technologii SBR oraz przebudowy i modernizacjiigtych obiektow:
1/ obiekty i uradzenia projektowane:
» Kontenerowa stacja zlewczeiekow dowaonych — 1 kpl.
» Sito kanatowe — 1 kpl.
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 Filtr tasmowy z dmuchaw- 1 kpl.

» Podajnikslimakowy skratek - 1 kpl.

* Kompostownik - 1 kpl. — do zamontowania w |l etapiaealizacji

« Zbiorniki retencyjnesciekéw nr 2 i nr 3 V=2x70fh- 2 kpl.

+ Reaktory SBR o poj. V=115t 3 kpl.

« Reaktor SBR 0 poj. V=60m- 1 kpl.
2/ obiekty istniegce do modernizacji bez zmian istotnych, demamnséniepcych uradzen
technologicznych przewidzianych do wymiany naadeznia nowe:

» Zbiornik retencyjnysciekow dowaonych — 1 kpl.

 Reaktory SBR o poj. V=60t 2 kpl.
3/ System sterowania i AKPIA, wizualizacja procesayszczaniaciekow
4/ Wyposaenie oczyszczalriciekow w sprzt dodatkowy
5/ Utrzymanie cigtosci eksploatacji oczyszczalétiekdw w czasie budowy
6/ Rozruch mechaniczny
7/ Rozruch hydrauliczny
8/ Rozruch technologiczny
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikagchihicznej $ zgodne z
obowigzujacymi normami i okréleniami zawartymi w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt.1.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgods®robot z

Dokumentagj Projektova, Specyfikaci Techniczm | obowiazujacymi normami.
Ogolne wymagania robo6t podano w A.00.00.00 ,Wymégagodlne” pkt. 1.

2. Materiaty i urzadzenia

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.
Wykonawca jest zobowzany dostarczy materialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowe.

2.1. MATERIALY | URZ ADZENIA CZ ESCI MECHANICZNEJ
2.1.1. Stacja zlewczéciekow dowaonych

Przygto hermetycza 1-stanowiskow stacg zlewcz sciekbw dowaonych
zamontowaa w kontenerze przystosowanym do pracy w warunkaamowych o
przepustowéci 6 + 8 samochodow (przyczep) asenizacyjnych mzige.

Wyposaenie stacji zlewczejciekow dowaonych obejmuje:

1. Komputer przemystowy z panelem sterowanigpaggonym w ekran dotykowy oraz
klawiature przemystow. System komputerowy stacji zlewczej zapewnia nigikowanie
przewanikéw jak i producentéwciekdw, kontrolowanie przygiasciekéw, identyfikacg
producentowsciekow, rejestragjdanych dot. dostawy (data i godzina zrzutuciigakos¢
przywiezionychsciekow, nazwa przewmikow i zrodta pochodzenia), mbwos¢ ustawienia
I zmian parametrow stacji, drukowanie raportow daigych dostaw, automatyczne
zamykanie zasuwy przy przekroczeniu zadanych paramella doptywajcychsciekéw,
podtrzymania pracy stacji i zakczenia zrzutgciekow w przypadku zaniku zasilania,
drukowanie kwitéw informacyjnych dla dostawcow padym zrzuciesciekow.

2. Sito z pragtlokowa do skratek /perforacja sita 20mm/.
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3. Ciag pomiarowy wraz ze sterowaniem:

- rura doprowadzagascieki ze z4czem straackim

- zasuwa odcinaga z napdem pneumatycznym

- rura odprowadzagascieki do kolektora zakczona odpowiednim zézem
. Przeptywomierz elektromagnetyczny DN125mm

. Drukarka z obcinaczem papieru

. Spezarka olejowa

. Czytnik do szybkiej identyfikacji dostawcow zsmasowaniem kart identyfikacyjnych
. Karty identyfikacyjne dla dostawcow (standarddl@oszt.)

. Dotykowy ekran LCD 7~

10. Klawiatura przemystowa, wykonanie ze stali keapornej

11. Modut pomiarowy z filtrem eZci statych oraz automatycznym ptukaniem wyposegy
w:

© 00 N O O b

- pomiar pH

- pomiar temperatury

- indukcyjny pomiar przewodroi
12. Program do archiwizacji danych i fakturowanistdwcow
13. Kontener o wymiarach 2,0x3,30x2,30m z obugdp@wretrzng wykonarn, ze stali
kwasoodpornej, izolowany termicznie, ogrzewany tl@znie z regulowan temperatuy i
wentylach wymuszon.

Montaz kontenerowej stacji zlewczegciekbw dowaonych wymaga wczZaiejszego
wykonania nagpujacych roboét przygotowawczych:

- wykonania wylewki betonowej zgodnie z dyspozayproducenta, erzar catkowity
urzadzenia ok.1,5 tony,

- doprowadzenia i pogaézenia zasilania do szafy zasila-sterowniczej urglzenia,
maksymalny chwilowy pobo6r mocy do 10kW 3LNPE 4000Hz, doprowadzenie
zasilania kablem YKYo 5x6mnf, utozenia i podiczenia bednarki uziemigjej do
urzadzenia,

- doprowadzenia i poatzenia wody technologicznej do przeptukiwaniagai pobor
wody do przeptukiwaniagrednio 8 litrow/cykl, doprowadzenie wody rurggiem
PP32mm,

- odprowadzenidciekow ze stacji zlewczej.

Parametry stacji zlewczej
Wyposaenie technologiczne stanowi:
— szybkozhcze@l25mm do hermetycznego pacitenia naczep samochodow
asenizacyjnych,
— zawor odcinajcy,
— przeptywomierz elektromagnetyczny,
— czujnik pH,
— panel sterujcy.
Parametry techniczne stacji zlewczej:
Wydajndi¢ — Q=1000 +1500 I/min, (60+90 )
Pobor mocy — P=ca 9 kW (chwilowy), P< 100 Wigta
Pobor wody dla uktadu ptugezego - ca20 | / cykl
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Sprzone powietrze - Pu = 0,4+0,6 MPa
Mierzone parametry:
- maksymalny przeptyw — Q= 4000 |/ min
- rzeczywisty przeptyw zakay od oporu - cal000+1500 |/ min
- pH - 2+14 pH
- temperatura - 0+50°C
- przewodn&¢ - 0+20mS
Srednice przewodow:
- doprowadzajcy wodk, odprowadzaicy wodct i poptuczyny - Dnl”
- przewod przeptywowyciekow -@125 mm
- Srednica przyicza (szybkozcze typu straackiego) - DN 100.
Sito 0 oczkach ¢20 mm
Moc silnika nagdu slimaka sita — Ns=1,5 kW
Pojemndcé kosza zasypowego praski - 0,02 m
Pojemnd¢ komory prasujcej - 0,024 m
Agregat hydrauliczny typ - ZH62-1-00
Moc silnika agregatu hydraulicznego — Ns=2,2 kW
Gabaryty agregatu - 805x225x300 mm
Cisnienie pracy - 20 MPa.
Wykonanie stacji zlewczej- stal kwasoodporna
Praca - Automatyczna /eBzna (Maliwo$¢ wspétpracy z komputerem).
Zainstalowanie stacji zlewczej wymaga:
— doprowadzenie energii elektrycznej 400/230V, 50Hz
— doprowadzenia wody, przewod DN32PE.

2.1.2. Sito kanatowe

Sito kanatowe przeznaczone jest dogpeego oddzielenia wkszych zanieczyszcaee
sciekéw surowych przed filtrem gmowym. Scieki surowe doprowadzaneds do sita
rurociagiem cknieniowym, a po oddzieleniu skratek odprowadzamug dalej do filtra
taSmowego stgjcego obok. Skratki wydalanedy bezpdrednio przengnikiem slimakowym
do pojemnika. Sito kanatowe wykonanglbie w hermetycznej obudowie i zostanie
zamontowane w pomieszczeniwgz mechanicznej.

Dane techniczne:

przepustowosc: ok. 20l/s

wymiary gabarytowe urzadzenia:  zgodnie z rysunkiem

perforacja sita: 10 mm

Srednica sita: 300 mm

transport skratek: przenosnikiem watowy

moc napedu sita: ok. 0,75 kw/400V

ptukanie odcieku: woda techniczna DN 32, cisnienie 3-6 bar
wykonanie materiatowe: stali kwasoodporna 1.4301

wersja wykonania: bez ogrzewania

sterowanie: reczne/automatyczne

wyposazenie dodatkowe: hermetyczna obudowa sita oraz podpory
ciezar catkowity: ok. 0.6 tony

2.1.3. Filtr tasmowy
Filtr tasmowy to uradzenie zamknie o zwartej konstrukcji, z opatentowanym
systemem czyszczeniatay spkzonym powietrzem.
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Filtr tasmowy sty do oddzielenia zanieczyszaézstatych zeciekOw. Proces separacji
zanieczyszczestatych (skratek i piasku) zachodzi na ruchomatkewej tamie filtracyjnej
wykonanej z tworzywa sztuczneditieki doptywaj do komory filtru, gdzie na powierzchni
ruchomej skénej siatki naspuje oddzielenie skratek i piasku grekow, ktére wdruja
razem z siatkdo gory, podczas gdy filtrat przeptywa przez siatkdptywa grawitacyjnie z
komory filtru. T&ma przesuwa skratki i piasek do dysz powietrznigtdre spezonym
powietrzem przesuwaje do komory skratek i piasku. Jraa filtra okresowo ptukana jest
cieplh wods. Urzadzenie posiada zintegrowany modut do odwodnien&giszczania
zanieczyszczestatych — prasksrubows. Praskarubowa odwadnia zanieczyszazdo
20-30% suchej masy i zrzuca je do przaika slimakowego ustawionego wSedztwie
filtra tasmowego. Przerimik slimakowy transportuje zanieczyszczenia do pojemnika
skratki i piasek. Do gromadzenia odpadow pgtoyR przejezdne pojemniki o @lpsci callo
litrow.

Dodatkowo nalezy przewidzie¢ zapasowy tasme filtracyjn 3 350 mikrometrow.
Parametry urzadzenia:

Przeptyw obliczeniowy: Q=201/s
Przeptyw maksymalny: Q=35I/s

Siatka filtracyjna: 350 mikrometréw
Wilot: DN=150mm
Wylot: DN=250mm

Moc uradzenia: 3,6kW

Wymiary urz adzenia:

dhugas¢ - 21m

szerokd¢ —16m

wysokasé - 14m

waga — 910 kg
materiat — 316L stal nierdzewna

Parametry dmuchawy do systemu czyszczeniasiay sprezonym powietrzem:

wydajnai¢ — Q=190r%h
cisnienie —Ap=600mbar
moc — Ns=5,5kW

Dmuchawa w obudowiezghigkochtonnej.

Parametry podajnika slimakowego:

wydajna¢ — max 2.0 m3/h;
srednicaslimaka: — DN 200;;

zuwzycie wody technologicznej: ok 40 I/min;

wymagane éhienie wody:6 bar przewodem PE DN 32;
moc silnika -1.1kw

wykonanie materialowe: stal kwasoodporna.

2.1.4. Kompostownik /do zamontowania w Il etapie/

Proces kompostowania prowadzonyedbe w kontenerowym zamkgym
kompostowniku, z dodatkiem materiatu strukturotvz@go.

Odpady po filtrze tamowym kierowane d&da podajnikiemslimakowym do kompostownika
ustawionego w gsiedztwie filtra tdamowego. Do odpaddéw do kompostownika dodawany
bedzie materiat strukturotworczy np. celuloza (wsdook. 10% wsadu), ktora unlowi
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efektywny proces kompostowania. Czas procesu kompesia - od 5 do 7 dni.
Efektywna¢ procesu kompostowania — ok. 40% redukcji wsaduwafkk +celuloza/ w
procesie kompostowania.

Parametry zastosowanego kompostownika:

pojemna¢ — 3000 l/itydzie

dtugas¢ — 3900 mm

szerokd¢ —1100 mm

WYSOkai¢ — 1500 mm
zapotrzebowanie mocy - 1,79 kW/h

masa — 800 kg

wykonanie materiatowe —stal kwasoodporna.

2.1.5. Zbiornik retencyjny sciekow dowaonych /obiekt istniejacy bez zmian istotnych/
Zbiornik retencyjnysciekbw dowaonych — istnigjcy bez zmian istotnych. Zakres

robot zaktada optdienie zbiornika zeciekdéw i osadéw, demontastniepcego ruszt do

napowietrzaniaciekow dowaonych oraz montanowego rusztu do napowietrzad@ekow.

Ruszt napowietrzagy nowy instalowany na dnie zbiornika retencyjnegodyfuzorami

membranowymi osrednicy 50mm, dosredniogcherzykowego napowietrzanigciekOw.

Montaz dyfuzoréw (szt. 8) na ruszcie z rurymieniowej g50x4,6PESDR11PN10 (L=8,0m)

przy wyciu tacznikow zaciskowo-uszczelnigych.

Dane techniczne dyfuzoréw:

- podstawa dyfuzora drednicy 50mm, wykonana z polipropylenu z 30% widkne
szklanym,

— mocowanie na ruszcie- gwint zegireny M14x1,25 +4cznik zaciskowo-uszczelnigy,

- membrana dyfuzora wykonana z elastycznej, perfoneyvgpowtoki, z mieszanki
kauczukowej typu EPDM o grubci 1mm, powierzchnia czynna 10ém

— zalecany przeptyw powietrza — 4fm.

Do napowietrzania sciekbw dowaonych przygto dmuchaw bocznokanatow o

nastpujacych parametrach: Q=3Grh, spez=2,25mbar, N=1,10kW.

Dmuchawa zostanie zainstalowana w budynku oczybrczaekow, w pomieszczeniu i
mechanicznej.

W zbiorniku zostanie zamontowana pompa zatapiatn@ieékdéw o parametrach: Qp=6,5 I/s,
Hp=3,5m, R-1,6kW, B=1,3 kW, n=9650br./min.

2.2. MATERIALY | URZ ADZENIA CZ ESCI BIOLOGICZNEJ
2.2.1. Zbiorniki retencyjne sciekow z kanalizacjinrnr 2 inr 3

Funkcja technologiczna zbiornikébw retencyjnych - orgedzenie s$ciekow
oczyszczonych mechanicznie pedry cyklami napetniania reaktorow SBR, gromadzenie
sciekow i odciekéw powstagych w oczyszczalmiciekdw, wyrdwnanie nierownomieria
przeptywdéw dobowycKciekow, drednienie sktadu i stariiciekow.

Projektowane zbiorniki retencyjne sciekdédw nr 2 i nr 3 - przyjeto dwa zbiorniki retencyjne
sciekéw o catkowitej pojemrigi uzytkowej V.=2x70nt. Zbiorniki retencyjne poziome w
wykonaniu fabrycznym, walcowe, podziemne, wykonartesorzyw TWS, paiczone dotem
kroccem hydraulicznym. Wymiary pojedynczego zbiornikdarednica Dw=2,80m, dtugo
catkowita Lc=11,85m, pojemié uzytkowa Vi, =70nt.

Glebokas¢ posadowienia pod terenem 3,6-3,8m. Wysokaasypki gruntem 0,8+1,0m.
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Wyposaenie technologiczne zbiornika retencyjnego nr 2:
— wiaz eksploatacyjny érednicy Dw=0,80m — szt. 1,
— wiaz montaowy osrednicy Dw=1,20m — szt. 1,
— kréciec kotnierzowyp315mm — szt. 1,
— kréciec kielichowyg250mm — szt. 1,
— krociec kielichowygpl10mm — szt. 1,
- komplet uchwytéw transportowych.
Wyposaenie technologiczne zbiornika retencyjnego nr 3:
- wilaz montaowy osrednicy Dw=1,60m — szt. 1,
- wilaz eksploatacyjny é&ednicy Dw=0,80m — szt. 1,
— krociec kotnierzowyp315mm — szt. 1,
— krociec kielichowypl60mm — szt. 1,
— kréciec bosypl60mm — szt. 2,
— plyta wsporcza monta pomp o wymiarach 1,20x1,20m — szt. 1,
- komplet uchwytéw transportowych.
Wiasciwosci mechaniczne zbiornikow z TWS:
— wytrzymatai¢ na zgniatanie - 256MPa
— wytrzymatai¢ na rozcaganie - 172MPa
—  gestasé - 1,49 kg/dm.

Projektowane wyposganie technologiczne zbiornikatencyjnego nr 2stanowi:

mieszadto zatapialne smiglowe do sciekbw o mocy BP=2,21kW, B=1,5kW,

z uszczelnieniami zalecanymi dléciekow komunalnych, z kompletem elementéw
prowadnicy do mocowania pod wtazem i koluwrprowadnicy o diugéei 4,0m, wykonanie
ze stali kwasoodpornej, parametry mieszadiadhos¢ obrotowa 904 obr/mingrednica
wirnika 300mm, cjzar G=48Kkg.

Projektowane wyposganie technologiczne zbiornikatencyjnego nr 3stanowi:

Pompy zatapialne déciekdw — przygto 2 kpl. pomp zatapialnych déciekow, do pracy
przemiennej. Praca pomp sterowania samgdrostatycza i ptywakowymi sygnalizatorami
poziomusciekow.

Przygto pompy zatapialne da@iekdw o parametrach: Qp=25,3 I/s, Hp = 13,3 px67kW,
P,=6,0kW. Pompy bda tloczyt scieki do projektowanych reaktoréw SBR o poj. 1£5m
reaktorow V=60m Praca pomp sterowania sarydrostatyczai ptywakowymi
sygnalizatorami pozioméciekow. Praca pomp zamontowanych w zbiornikdzie scisle
powiazania z cyklem pracy reaktoréw SBR, zatem sterogvpraa pomp edzie odbywa
sie przez uktad sterowania peacatej oczyszczalriciekow zgodnie z technolagEBR.
Zbiornik retencyjnysciekdéw nr 2 zostanie dodatkowo wypésay w czujnik pomiaru
temperatury i pH.

2.2.2. Reaktory SBR

« V=115n7 /projektowane nowe/
Na reaktory biologiczne SBR zastosowano zbiornikziemne, pionowe, o podstawie
kotowej — 3 szt., 0 nagtujacych parametrach:
. Srednica wewntrzna Dw 0BOMM
Wysoka¢ uzytkowa H 5900 mm
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Pojemnécé uzytkowa 115
Cisnienie obliczeniowe hydrostatyczne
Cisnienie prébne hydrostatyczne
Temperatura obliczeniowa otoczenia
Przeznaczenie scieki komunalne
Gestas¢ medium 1200 kg/rh
! _
H
I
Hz
() (31 |

« Reaktory SBR V=60n7 (istniejace + projektowane)
Projekt zaktada wykorzystanie istrieych 2 zbiornikdéw o poj. V=60R0raz monta nowego
zbiornika o poj. V=60m Istniepce zbiorniki zostam opréznione zesciekéw i osadéw,
zdemontowane, a ngphie ustawione na nowej ptycie fundamentowe;j.
W istniepcych zbiornikach przewidujesi

- wymiarg istniefcych rusztéw napowietrzgjych reaktorow SBR na nowe,

- wymiary, istniegcych dmuchaw do napowietrzania reaktorow SBR naenow

- monta nowych rurocigéw, armatury oraz pompy osadowe;j.

Srednica wewgtrzna Dw 000mm
Wysoka¢ uzytkowa H 4750 mm
Pojemndcé uzytkowa 60 nt

Cisnienie obliczeniowe hydrostatyczne
Cisnienie prébne hydrostatyczne
Temperatura obliczeniowa otoczenia
Przeznaczenie scieki komunalne
Gestas¢ medium 1200 kg/rh
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Budowa laminatu dla poszczegdlnych elementow kaksyinych zbiornikéw:

e plaszcz - laminat nawijany, zawasiszkta 60%

* dennice — laminakczny /spray laminat/, zawagibszkta 35-45%

» kotnierze <DN300 — laminat prasowany, zawsitsrkta ~50%

* kotnierze lune — TWS/stal

» kotnierze state — laminatezny, zawartéc szkta ~40%

e pofaczenia laminatowe — laminagazny, zawarté& szkta 30-40%.
Materiaty do produkcji zbiornikéw:

e rowing nawijany, mata szklana,

» zywica konstrukcyjna — Polimal 104

* system utwardzagy — MEKP/Co

* warstwa chemoodporna CBL — 0,5mm D411-350

» $ciany zewrtrzne zbiornikbw fabrycznie izolowane termicznie lipe@tanem -—

izolacja piank g=50 mm
» kolor zbiornika — RAL 5012.

Zbiorniki wyposaone w dwa wiazy érednicy DN600mm:

* wilaz kontrolny w goérnej a&ci zbiornika (dla potrzeb eksploatacji). Wtaz zaranyk
pokrywa wykonar, z tego samego materiatu co zbiornik,

 wlaz montaowy w dolnej cezsci, w scianie bocznej zbiornika (dla potrzeb prac
montaowych wewntrz zbiornika). Pokrywa wtazu przysgana do zbiornikarubami.

Zgodnie z wytycznymi technologicznymi - zbiornikyposaone w wykonane fabrycznie

kroéce technologiczne unitiwiajace pohczenie reaktordw z ugdzeniami, armatuari

rurociagami technologicznymi w ukiad technologiczny oczystnisciekow.

* Wyposdenie technologiczne projektowanych reaktorow SBR:
1/ System napowietrzania reaktoréw SBR o poj.1£5#kpl.3
1.1./ Dmuchawa do napowietrzania reaktora SBR

Do napowietrzania projektowanych reaktorow SBR, kHadego reaktora przgfo agregat
wyposaony w dmuchaw o nasgpujacych parametrach: wydajiioQ=4,9 ni/min =294ni/h,

cisnienie Ap=700mbar, zapotrzebowanie mocy P=11,0kW. Dmuchawyposaone
fabrycznie w obudowy avickochtonne, poziom hatasu 75 £ 2 db(A).

Dmuchawy kompletne w wykonaniu fabrycznym, gotowed @odhczenia
elektrycznego i patzenia z ruroeigiem spezonego powietrza przy pomocy mufy
elastycznej. Dmuchawy montowane na poziomie posadali reaktoréw.

1.2./ Ruszt napowietrzgjy z dyfuzorami membranowymi — kpl. 3

Do napowietrzania reaktora SBR pkgyj ruszt napowietrzagy z dyfuzorami
membranowymi talerzowymi drobnegherzykowymi. Monta dyfuzoréw w ilgci 50 szt./1
reaktor SBR. Wydatek 1-do dyfuzora — ca &tmDyfuzor dyskowy drobnagherzykowy
wykonany jest z membran formowanyclnieniowo EPDM pokrytych fluoroelastomerem.
Formowanie dnieniowe zapewniaze wytwarzany element posiada odpowiednjzai
wiasciwy, wysoky, jednolia wytrzymat@é na rozrywanie oraz zekszory odpornd¢ na
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zuzycie. Opatentowane mocowanie membrany do dyskuzdya zapobiega rozszczelnieniu
pofaczenia.

Dyfuzor dyskowy &czony jest z rusztem napowietrggym przy pomocy pigcienia
Grommet.

Montaz rusztéw napowietrzagych z dyfuzorami w reaktorach zgodnie z technal&BR.

2/ System napowietrzania reaktoréw SBR o poj.60qkpl.3
2.1./ Dmuchawa do napowietrzania reaktora SBR

Do napowietrzania projektowanych reaktorow SBR, kHadego reaktora przgfo agregat
wyposaony w dmuchaw o nastpujacych parametrach: wydajiioQ= 3,7m/min =222ni/h,

cisnienie Ap=600mbar, zapotrzebowanie mocy P=7,50kW. Dmuchawyposaone

fabrycznie w obudowy avickochtonne, poziom hatasu 72 + 2 db(A).

Dmuchawy kompletne w wykonaniu fabrycznym, gotowedo @odhczenia
elektrycznego i pakzenia z ruroeigiem spezonego powietrza przy pomocy mufy
elastycznej. Dmuchawy montowane na poziomie posadbali reaktoréw.

2.2./ Ruszt napowietrzgjy z dyfuzorami membranowymi — kpl. 3

Do napowietrzania reaktora SBR pkggjruszt napowietrzagy z dyfuzorami
membranowymi talerzowymi drobnegherzykowymi. Monta dyfuzorow w ilgci 36 szt./1
reaktor SBR. Wydatek 1-do dyfuzora — ca 8imDyfuzor dyskowy drobnagherzykowy
wykonany jest z membran formowanychnieniowo EPDM pokrytych fluoroelastomerem.
Formowanie @ginieniowe zapewnige wytwarzany element posiada odpowiedai&i
wiasciwy, wysok, jednolit, wytrzymata¢ na rozrywanie oraz zekszory odpornd¢ na
zwzycie. Opatentowane mocowanie membrany do dyskurzdya zapobiega rozszczelnieniu
pofaczenia.
Dyfuzor dyskowy &czony jest z rusztem napowietrgaym przy pomocy pigcienia
Grommet.
Montaz rusztéw napowietrzagych z dyfuzorami w reaktorach zgodnie z technal&BR.

3/ Instalacja PAX do sigcania piany biologicznej — kpl. 6
Do dozowania koagulantu PAX zaprojektowano dizdego reaktora SBR o poj. 118m
kompletry instalacg sktadajca sic z:
- zbiornika koagulantu z tworzywa sztucznego V62T,
- pompy dozujcej membranowej z nitiwoscia regulacji wydajnéci oraz
przewodow ssawnego i ttocznego. Peryjpompg dozujca 0 nasipujacych
parametrach:
» wydajna¢ do 6 I/h,
« objetos¢ skoku membrany 0,84¢in
regulacja ¢czna poprzez regulacgltugasci skoku membrany 10-100%,
cisnienie tloczenia 8 bar,
wysoka¢ ssania max 6m st. wody,
nagd silnik elektryczny 1 faza 230 V, 50Hz, 19,5W,
gtowica i zawory PVC,
uszczelnienia VITON (guma fluorowa),
membrana PTFE (teflon).
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Praca pomp dozagych sterowana z szafy sterowniczej. Projektowarstalacja do
stracania piany biologicznej zostanie zainstalowanaypkazdym reaktorze SBR w
projektowanej hali reaktorow nr 2.

4/ Instalacja ttoczna osadu nadmiernego z SBR dd5¥ kpl.2

Przygto pompy poziome do osadow o parametrach: Qp=8H{s6,0m, R=2,51kW,
P,=1,95kW, montowan na poziomie posadzki projektowanego pomieszczenadi
reaktoréw. Podstawowe wymagania dla zastosowameppo

— watl pompy utayskowany w niewymagagych dodatkowego smarowania oraz
regulacji tazyskach tocznych, wat pompy wykonany ze stali nievdaej,

— pompa wypossna w petny system zabezpieczenia wevamego skladary sk z
nastpujacych uktadow: uktad zabezpieczey przed przeazeniem silnika,
sktadajcy sk z bimetalowych czujnikbw termicznych umiviajacych odhczenie
pompy od zasilania w przypadku przegrzania. Czujmhkja by¢ zainstalowane w
kazdej fazie uzwojé silnika, uktady zabezpieczenia wegthiznego maj posiada
niezalene wyprowadzenia elektryczne, udiwiajace dowolne podczenia
sygnalizacji zagrezenia dla sprawnej pracy pomp.

5/ Rurocigi technologiczne wraz z armatigiw technologii SBR

Rurochgi technologiczne montowane z rur i ksztattek zrizyav sztucznych (PE, PVC) o
srednicach: 110, 160, 200, 250mm. Montarochgéw technologicznych wraz z armatur
zgodnie z wytycznymi dystrybutora technologii SBR.

Armatura sterowana:
— zawory dosciekbw membranowegliwne, kotnierzowe, sterowane pneumatycznie o
srednicy nominalnej Dn150PN10 — szt.3
— zawory dosciekbw membranowegliwne, kotnierzowe, sterowane pneumatycznie o
srednicy nominalnej Dn100PN10 — szt.3
— zawory dosciekdw komunalnych, sterowane pneumatyczniepwe medzykotnierzowe
PN10, korpus zeliwo lub stal nierdzewna, aG- stal nierdzewna, zasuwy dwustronnego
dziatania, do zabudowy poziomej, pionowej i 8i&j, osrednicach nominalnych:
e Dnl0OOmm -szt. 9
e Dnl50mm -szt. 3.

6/ Aparatura kontrolno — pomiarowa (czujnik temperay + hydrostatyczna sonda poziomu
Dla kazdego reaktora SBR zaktadg snonta kompletnej instalacji sktadgga si¢

z hydrostatycznej sondy poziomu. W zbiorniku reygmgm bedzie zamontowany czujnik

temperatury i pH.

Pomiar ilgci sciekbw oczyszczonych, odprowadzanych do odbiornikazie
realizowany automatycznie — pomiar elektronicznwygwietlaniem wartéci chwilowych,
dobowych, tygodniowych itd., wg zadanego prograrRemiar oparty jest na zasadzie
automatycznego rejestrowania i zliczaniactisici sciekOw oczyszczonych w fazie spustu z
reaktoréw biologicznych SBR.

Do doktadnego oki&tenia poziomu cieczy $ciekdw w projektowanych reaktorach
SBR stosowaneashydrostatyczne sondy poziomu. Sondy montowanev sspecjalnych
kré¢ccach wraz zaworami odcimgymi. Sygnat analogowy z sondy jest w przetworniku
analogowo — cyfrowym przetworzony na wadayfrowa. Wartg¢ ta przesytana jest do
sterownika PLC, gdzie podlega dalszej obrébce magrnnej. Wart& po przeliczeniu jest
miara poziomusciekdw w reaktorze i jest viwietlana na panelu operatorskim. Waétda
stuzy do parametryzacji procesu technologicznego jakniéz do zliczania ogélnej ikzi
sciekbw oczyszczonych, ktére zostaly odprowadzoneaktorow. Proces zliczania $lo
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sciekdw oczyszczonych przebiega dwuetapowo. W pieymisetapie, kiedy startuje odptyw
sciekdw oczyszczonych, zapagtywany jest pozionsciekbw w reaktorze, jest to tak zwany
poziom ,startu odptywu”. W drugim etapie detektowajest poziom w reaktorze rowny
poziomowi ,stopu odptywu” tzn. poziom odpowiagey poziomowi zamontowania zaworow
odptywu. Po zakiczeniu odptywusciekOw oczyszczonych rowriezapamgtywany jest
poziom w reaktorze i to jest poziom stopu odptyMastpnie oblicza s réznice pomigdzy
poziomem startu a poziomem stopu. Otrzymana Wardodawana jest do licznika ogélnego
zliczajacego sum sciekdw oczyszczonych. Suma ta jestwietlana na odpowiedniej stronie
w panelu operatorskim, po odpowiednim przeskalowamiwzgkdniajpcym srednic
zbiornika reaktora. Warté wyswietlana jest w jednostce ,h

7/ Kompresor sterowania pneumatycznego — szt.1
Kompresor bezolejowy do sgrania powietrza, z wahliwym ttokiem przeznaczony do
sterowania praczaworow z nagdem pneumatycznym. Wykonanie zbiornika - stegjdewa,
spawana, emaliowany ddodka, malowany proszkowo z zeywz.
Osprzt kompresora:
1. presostat (czujnik énienia) z nastaw8-10 bar,
2. zawor bezpieczestwa,
3. zawodr odpowietrzagy (szybkiego spustu lub kulowy),
4. zespot przygotowania powietrza — manometr + filteatuktor.
Parametry kompresora:
— wydajndi¢ — 18,7 nih
— cisnienie — 7 bar
— moc — Ns=1,5kW.

8/ Platforma — szt.1
Dla potrzeb obstugi reaktorow SBR praty przesuwna platforempomostowy
Platforma pomostowa stanowi wypasaie projektowanej hali reaktorow.

2.2.4. System sterowania i AKPiA, wizualizacja procesu oczyszczania Sciekow

Sterowanie, pomiary i automatykada przedmiotem dostaw firmy specjalistyczne;.
Procesy technologiczne, r@ly maszyn i urgdzea beda sterowane za goednictwem szafy
sterowniczej, wypos@nej w sterownik przemystowy PLC. System stgryjautomatycznie
rejestruje dane eksploatacyjne oczyszczalni admen w diuzszych okresach czasu (w tym
ilos¢ sciekdw oczyszczonych).

OczyszczalnigciekOw wyposaona ledzie w system automatycznego sterowania oparty na
sterownikach PLC i oprogramowaniu dostarczonynnyfegnie.

System stergry winien zapewnia

- automatyczne sterowanie pgaoczyszczalni w sytuacji silnie zgkszonego naptywu
sciekow.

- kontrole stanu pracy wdzen oczyszczalngciekow,

- zakt6cenia w pracy oczyszczalni z odczytem ndidghinformacyjnej (display) szafy
sterowniczej.

System sterowania dla projektowanejestz oczyszczalni skladat ibedzie z dwoch
rozdzielni, rozdzielni RG oraz rozdzielni RT - ziizowanych w wydzielonym
pomieszczeniu technicznym, w projektowanej hadkterow nr 2. Rozdzielnia RGetizie
spetniata ra¢ rozdzielni zasilajco-wykonawczej, zawieragej elementy zabezpieczeg,
styczniki, elementyaczeniowe. Rozdzielnia RTebzie spetniata rel rozdzielni sterujcej,
zawierajcej sterownik PLC, terminal operatorski, zasilacamz niezhdne elementy
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zabezpieczage i hczeniowe. Sygnaty pomiaroweds przesytane z rozdzielni RG do RT,
gdzie logika programuddlzie je analizowg poczym sygnaty sterage keda przesytane z
rozdzielni RT do RG, gdziecha zahczane odpowiednie wrdzenia technologiczne.

Projektowany nowy system sterowaniedhie réwnig sterowat istniejca czescia
oczyszczalni. Dotychczasowa szafa sterownicza pazaesw tym miejscu, w ktdrym obecnie
jest zamontowana. Zostanie ona zmodyfikowana pagenk komunikacji z nowo
projektowan rozdzielni RT.

Terminal operatorski zamontowany na drzwiach radde RT Ixdzie stiyt do
komunikacji obstugi oczyszczalni z systemem sterowai kedzie dawatl meliwosé
dokonywania nastaw parametrow technologicznych, egiidania alarmow, danych
statystycznych i stanu cyklu pracy oczyszczalni.

System sterowaniac¢lizie dziatat w oparciu o sterownik PLC z wbudowanym
WEBSERWEREM, umdiwiajacym realizagi wizualizacji oczyszczalnisciekow przez
internet, warunkiem jest staty degtdo internetu oraz statyczne adresy IP.

System sterowaniagtizie dodatkowo wypogsany w modem GSM, ktory dulzie
wysytat SMS w momencie wygtienia awarii w systemie sterowania. Modem GSM
wspOtpracuje z dowolnym operatorem sieci komorkowagjrej zasig jest na oczyszczalni.

2.2.5. Wyposazenie oczyszczalni Sciekdw w sprzet pomocniczy i dodatkowy
Projekt rozbudowy zaklada wypasaie oczyszczalriiciekOw w nas{pujacy sprzt
pomocniczy:
— odziez ochronna do pracy z wapnem chlorowanym: kombingzmitmaska,
okulary, ekawice,
— sprzt pomocniczy: wiaderko o poj. 3-5 litrbw z tworzywsztucznego z
pokrywka, topatka do dawkowanie wapna z wiaderka, wyarka geczna do pomp
o udzwigu do 200kg, drabina stalowa dt. 10m,
- sprzt laboratoryjny: lej Imhoffa o pojemioi 1 dnt ze statywem (szt.2), pobierak
nascieki (szt.1), zlewka (szt.2),
- sprzt BHP: wykrywacz gazu, lampa bezpieagiva, szelki bezpiecastwa z
linka asekuracyjm dt.15m, sprzt ochrony drog oddechowych (aparat powietrzny,
aparat tlenowy), latarki elektryczne (szt.2), apkecpodeczna,

— ciagnik o parametrach:

Rodzaj silnika turbodotadowany

Moc (ISO 14396) kW/KM 60,5 / 82

Pojemnoé¢ (cm?) / iloé¢ cylindréw 4400/4

Pojemnos¢ zbiornika paliwa (litr) 115

UKLAD PRZENIESIENIA NAPEDU

Sprzegto dwutarczowe suche z niezaleznym sterowaniem sprzegta WOM
Skrzynia biegow (przektadniowa) w petni zsynchronizowana z rewersem mechanicznym, 12/12

z blokadg mechanizmu réznicowego wtgczang elektrohydraulicznie

Most d tyl
Ost hapedowy tylny oraz zwolnicami planetarnymi

Most przedni z automatyczna blokadg mechanizmu réznicowego oraz zwolnicami planetarnymi

Predko$¢ maks., (km/h) 40

WAt ODBIORU MOCY (WOM)
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niezalezny z recznie sterowanym sprzegtem WOM

UKEAD PODNOSNIKA HYDRAULICZNEGO

Funkcje podnosnika

Maksymalny udzwig podnosnika

(kg)

Rozdzielacz hydrauliki zewnetrznej

TUZ

UKtAD KIEROWNICZY
Typ

UKEAD HAMULCOWY
Hamulce robocze
Hamulec postojowy
ZACZEPY

KABINA

Rodzaj

Wyposazenie podstawowe

Obcigzniki przednie (kg)
Obcigzniki kot tylnych (kg)

ZESPOLY W WYPOSAZENIU
PODSTAWOWYM

regulacja sitowa, pozycyjna, Auto-lift
4200

dwusekcyjny (2 pary szybkoztgczy)
2 kategorii wg. ISO

hydrostatyczny

wielotarczowe tarczowe mokre, sterowane hydraulicznie
mechaniczny, sterowany recznie

gorny i dolny zaczep transportowy, zaczep rolniczy, zaczep przedni

komfortowa, bezpieczna, dwudrzwiowa

ogrzewanie, klimatyzacja, reflektory robocze przednie i tylne w dachu, spryskiwacz i
wycieraczka szyby przedniej i tylnej,
okno w dachu, obrotowa lampa ostrzegawcza (kogut), siedzisko pomocnika
operatora

8x40
4x80

instalacja sterowania hamulcami pneumatycznymi, (jedno- i dwu-
przewodowa),

gorny i dolny zaczep transportowy,

zaczep rolniczy,

zaczep przedni,

dwusekcyjny rozdzielacz hydrauliki zewnetrznej (4 szybkoztacza),

obcigzniki przednie,

bfotniki kot przednich,

zestaw do pompowania kot,

— beczka asenizacyjna jednoosiowa o parametrach:

. pojemnos¢: 4300 / 5000 |

. dtugos¢: 5300 mm

. szeroko$¢: 1800 mm

. wysoko$¢: 2360 mm

0 masa wiasna: 1250 kg

. rozstaw kot: 1550 mm

. watek przegubowo - teleskopowy: C-50210
J wspotpraca z ciggnikiem mocy: ok. 40 KM
J kompresor

J czas napetniania: ok. 3 min.
Wyposazenie standardowe:

8 btotniki

o kompresor

. waz ssawny o $rednicy wew. 4"

. rozdzielacz tylny
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odzyskiwacz oleju
. hydrauliczne sterowanie zaworem dolnym

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podane w A.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 4.
Wykonawca przyspujacy do wykonania cgci technologicznej oczyszczalniciekow
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

» samochdéd dostawczy 0,9t

e narzdzia trace do cgcia rur

» zgrzewarka do rur PE

» oraz innych wynikajcych ze specyfiki prac.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogghké 5.
4.2. Transport materiatow i urzadzen

Wszystkie niezédne materialy i urgdzenia mana przewoz ogolnodostpnymi
srodkami transportu i zgodnie z oba&ujacymi przepisami. Rodzaj transportu powinierg by
dostosowany do rodzaju i #0 przewaonego materiatu lub ugdzenia i nie powinien
powodowa uszkodzenia go.
Zbiorniki SBR powinny podczas transportu¢tgabezpieczone pasami przed przesuwaniem.
Nalezy zwrécic uwag, aby nie stykaty giz ostrymi krawdziami i nie zostaty w wyniku tego
uszkodzone mechanicznie. Dostawa kompletnyclhdaes na teren oczyszczaldciekOw
przez producenta /dystrybutora/ agtzenia lub technologii SBR.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.0(M@Pmagania ogolne” pkt 6.

Montaz wyposaenia naley wykona tak, aby spetniato przewidziane dla niego funkcje,
zgodnie z DokumentagjProjektowa, wytycznymi producentéw poszczegolnych aazen
oraz zgodnie z wytycznymi dystrybutora technol&HiR.

Montaz kompletnego urgdzenia w wykonaniu fabrycznym na terenie oczyszuzal
sciekdw przez producenta /dystrybutora/agizenia lub wykonawgtechnologii SBR.
5.1.1. Szkolenie obstugi oczyszczalégiekow

Po wykonaniu robot natg przeprowadzi szkolenie w zakresie obstugi oczyszczalni
sciekobw. Program szkolenia powinien uwadhiac przekazanie szkolonym pracownikom
wszystkich niezbdnych informacji do obstugi, eksploatacji i konsaoy urzdze.
Wykonawca przygotuje i przeprowadzi szkolenie odgowie do typu i rodzaju
dostarczanego wdzenia. Szkolenie odbzie s¢ w jezyku polskim, na terenie oczyszczalni
sciekbw. W programie szkolenia nale przewidzi€ zagcia praktyczne w zakresie
wiasciwego bezpiecznego zytkowania i konserwacji dostarczanych adzen. Zakres
oferowanego szkolenia powinien wynika wymaga przedstawionych w specyfikacjach
technicznych urgzen.
5.1.2. Tabliczki lub nalepki informacyjne
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Urzadzenia kda posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty spniezigdny do
identyfikacji uradzenia. Obiekty technologiczneda posiadaty instrukej BHP, niezlgdng
do biezacej obstugi wykonagnw jezyku polskim.

5.1.3. Rozruch mechaniczny

Rozruch mechaniczny ma za zadanie sprawdzenie wopsai montau urzdzea
technologicznych i ich pierwsze uruchomienie nehsuc
5.1.4. Rozruch hydrauliczny

Rozruch hydrauliczny ma za zadanie sprawdzeniendéoi i szczelnéci ciagu
technologicznego oczyszczalni. Medium podczas uaruhydraulicznego jest woda.
Efektem kaicowym jest dopuszczenie obiektéw oczyszczalni douchu technologicznego
nasciekach.

5.1.5. Rozruch technologiczny

Rozruch technologiczny ma za zadanie sprawdzeniprapmaci dziatania
oczyszczalni nasciekach i uzyskanie efektu ekologicznego daekéw oczyszczonych
zgodnie z pozwoleniem wodnoprawnym.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
Nalezy przeprowadz nastpujace badania:
* zgodnd¢ z Dokumentagj Projektove
* jakosci maszyn i urgzdzex oraz materiatdw zgodnie z wymaganiami norm
* prawidtowego ustawienia oraz mocowaniaadza
* prawidtiowego wykonania patzen
e préke szczelnéci zbiornikow
e utozenia przewodow:
- rzednych utaenia przewodu,
- odchylenia osi przewodow,
- odchylenia spadku,
- zmiany kierunkow przewodow
e zabezpieczenia przed kore@zjzesci metalowych
» kontrola pohczer przewodow
» Kkontrola szczelnii przewoddw.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\Ayania ogolne” pkt. 8.
7.2. Jednostki obmiaru
-1 m — kanaty i ruroggi technologiczne, dla kdego typugsrednicy
- 1 szt - armatura dla kdego typugsrednicy
- 1 kpl -montowanych uszlizen
- 1 szt - montowanych elementéw.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 &gania ogolne” pkt. 9.
8.2 Odbidr prac
Odbiorowi robot podlega sprawdzenie:
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- zgodndci wykonania z DokumentacProjektows, atestami producenta i normami
przedmiotowymi
- prawidtowaci montau urzdzen technologicznych
- jakosci wbudowanych materiatow
- dtugasci przewodow
- pofaczen zgrzewanych i kotnierzowych.
8.3. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Gotowas¢ odbioru rob6t zanikagych naley dokon& przed ich zakryciem poprzez
zgtoszenie Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego pavdednim wyprzedzeniem, aby nie
spowodowa przestoju w realizacji pozostatych robat.

9. Podstawy ptatndci

9.1. Ogodlne wymagania
Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 9.
9.2. Pfatngci

W kazdym comiesicznym okresie rozliczeniowym placi ¢siza ustaloa z
Inspektorem nadzoru #6 wykonanych robot, wytana procentem zaawansowania dla
kazdego elementu robot wyszczegolnionego w harmonagrezeczowo-finansowym.
Cena obejmuje: zakup, dostawv miejsce wbudowania i zamontowania materiatu lub
urzadzenia.

10 Przepisy zwazane
10.1. Normy

PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Runi@niowe z polipropylenu PP-H,
PP-Bi PP-R.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztuczny&8prawdzanie wymiarow.

PN-B-02424:1999  Ruroggi. Ksztattki. Wymagania i metody bada

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania |

badania przy odbiorze. Wspdolne wymagania i beda

PN-81/B-10700.001 Instalacje wegtrene wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania |
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

10.2. Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych.

C 05.00.00 ROBOTY W ZAKRESIE UZDATNIANIA OSADOW

C.05.01.00 MONTAZ WYPOSAZENIA TECHNOLOGICZNEGO
OCZYSZCZALNI SCIEKOW - CZESC OSADOWA CPV 45232422-6

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa swymagania dotycce wykonania i odbioru
wyposaenia technologicznego ¢xi osadowej oczyszczalriciekéw dla inwestycji pn:
,ROZBUDOWA OCZYSZCZALNSCIEKOW w m. PIERZCHNICA”.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokarkentraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
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1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycemontau istniepcych uradzea
przewidzianych do wymiany na wdzenia nowe, monia nowego Wwyposeania
technologicznego oczyszczalniciekbw czsci osadowej wg technologii SBR oraz
przebudowy i modernizaciji istnigjych obiektow:
1/ obiekty i uradzenia projektowane nowe:
+ Reaktory STO o poj. V=115t 1 kpl.
» Instalacja automatycznej stacji odwadniania osalihi Z higienizacji osadu
2/ obiekty istniegce do modernizacji bez zmian istotnych,:
+ Reaktor STO o poj. V=60 1 kpl.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikagchihiczne] $ zgodne z
obowigzujacymi normami i okréeniami zawartymi w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt.1.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgodsorobot z
Dokumentagj Projektova, Specyfikaci Techniczma | obowiazujacymi normami.
Ogolne wymagania robo6t podano w A.00.00.00 ,Wyméagagodlne” pkt. 1.

2. Materiaty i urzadzenia

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.

Wykonawca jest zobowrany dostarczy materialy zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowe,;.

MATERIALY | URZ ADZENIA CZ ESCI OSADOWEJ W TECHNOLOGII SBR

2.1. Reaktory STO o poj. V=115 /projektowane nowe/
Na reaktory stabilizacji tlenowej osadu STO zast@sw zbiorniki naziemne, pionowe, 0
podstawie kotowej — 1 szt., o ngstijacych parametrach:

Srednica wewgtrzna Dw 0R0mMm
Wysoka¢ uzytkowa H 5900 mm
Pojemndcé uzytkowa 115

Cisnienie obliczeniowe hydrostatyczne
Cisnienie prébne hydrostatyczne
Temperatura obliczeniowa otoczenia
Przeznaczenie scieki komunalne
Gestas¢ medium 1200 kg/rh
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Budowa laminatu dla poszczegolnych elementow kakeyinych zbiornikow:
e plaszcz - laminat nawijany, zawasdszkta 60%
e dennice — laminatczny /spray laminat/, zawabszkta 35-45%
» kotnierze <DN300 — laminat prasowany, zawsttszkta ~50%
* kotnierze lene — TWS/stal
» kotnierze state — laminatazny, zawarté¢ szkta ~40%
* pofaczenia laminatowe — laminagazny, zawarté szkta 30-40%.
Materiaty do produkcji zbiornikéw:
e rowing nawijany, mata szklana,
» zywica konstrukcyjna — Polimal 104
» system utwardzagy — MEKP/Co
* warstwa chemoodporna CBL — 0,5mm D411-350
» Sciany zewntrzne zbiornikow fabrycznie izolowane termicznie lipeetanem -
izolacja piank g=50 mm
* kolor zbiornika — RAL 5012.
Zbiorniki wyposaone w dwa wiazy érednicy DN600mm:
» wiaz kontrolny w goérnej cgci zbiornika (dla potrzeb eksploatacji). Wtaz zaranyk
pokrywa wykonary z tego samego materiatu co zbiornik,
« wlaz montaowy w dolnej cesci, w scianie bocznej zbiornika (dla potrzeb prac
montaowych wewntrz zbiornika). Pokrywa wtazu przygana do zbiornikarubami.
Zgodnie z wytycznymi technologicznymi - zbiornikyposaone w wykonane fabrycznie
kro¢ce technologiczne unitiwiajace pohczenie reaktorow z ugdzeniami, armatuari
rurociagami technologicznymi w uktad technologiczny oczystnisciekow.

Wyposdenie technologiczne projektowanych reaktoréw ST@aj. 115n:
1/ System napowietrzania reaktoréw STO — kpl.1
1.1./ Dmuchawa do napowietrzania reaktora STO

Do napowietrzania dwoch reaktorow STO penyj dmuchaw o nastpujacych
parametrach:

Do napowietrzania projektowanego zbiornika STOypip agregat wyposany w
dmuchaw o nastpujacych parametrach: wydajiio Q= 3,45 ni/min =207ni/h, ciénienie
Ap=700mbar, zapotrzebowanie mocy P=7,50kW. Dmuchawposaona fabrycznie w
obudowe dzwickochtonny, poziom hatasu 71 + 2 db(A).

1.2./ Ruszt napowietrzgjy z dyfuzorami membranowymi — kpl. 1

Do napowietrzania reaktora STO pkggjruszt napowietrzagy z dyfuzorami
membranowymi talerzowymi drobnegherzykowymi. Monta dyfuzorow w ilgci 36 szt./1
reaktor STO. Wydatek 1-do dyfuzora — ca 8tmDyfuzor dyskowy drobnagherzykowy
wykonany jest z membran formowanyckhnieniowo EPDM pokrytych fluoroelastomerem.
Formowanie gnieniowe zapewniae wytwarzany element posiada odpowiedaiar
wiasciwy, wysok, jednolit, wytrzymata¢ na rozrywanie oraz zekszory odpornd¢ na
zuzycie. Opatentowane mocowanie membrany do dyskurzdya zapobiega rozszczelnieniu
pofaczenia.
Dyfuzor dyskowy &czony jest z rusztem napowietrgaym przy pomocy pigcienia
Grommet.
Montaz rusztéw napowietrzagych z dyfuzorami w reaktorach zgodnie z technal&BR.

2/ Sondy poziomu w reaktorach STO — kpl.1
Do okralenia poziomu, iléci osadu w projektowanych zbiornikach STO stosowane
beda hydrostatyczne sondy poziomu. Sondy montowanev sspecjalnych krécach wraz
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zaworami odcinacymi. Sygnat analogowy z sondy jest w przetworndgmalogowo —
cyfrowym przetworzony na waré cyfrowa. Warta¢ ta przesytana jest do sterownika PLC,
gdzie podlega dalszej obrobce matematycznej. \&tafo przeliczeniu jest miarpoziomu
osadu w zbiorniku STO i jest wietlana na panelu operatorskim. Waétota po
odpowiednim przeskalowaniu uwzgdhiajacym srednia zbiornika STO wywietlana jest w
jednostce .

3/ Rurocigi technologiczne

Rurochgi technologiczne montowane z rur i ksztattek z rayav sztucznych (PE,
PVC) o srednicach: 110, 160, 200, 250mm. Montarocagéw technologicznych wraz z
armatug zgodnie z wytycznymi dystrybutora technologii SBR.
Armatura sterowana:

— zasuwy do osadow, sterowane pneumatycznigowe, medzykotnierzowe,
korpus - zeliwo lub stal nierdzewna, ndé— stal nierdzewna, zasuwy
dwustronnego dziatania, do zabudowy poziomej, pi@)oi skanej, o
srednicy nominalnej Dn80mm PN10 — szt. 1.

2.2. Reaktor STO o poj. V=60m /reaktor istniejacy bez zmian istotnych/

Zakres robot obejmuje optdienie zesciekOw i osaddéw oraz wymiani monta
nastpujacego wyposzenia technologicznego istraepgo reaktora STO:
1/ Wymiana system napowietrzania reaktorow SBR — kpl.1

1.1./ wymiana istnigcej dmuchawy do napowietrzania reaktor STO na daa¢mowa,
montowam jak uprzednio na poziomie posadzki w przebudowangomieszczeniu
odwadniania osadow istnigego budynku technologicznego nr 1. Do napowieteza
istnieacego reaktora STO o poj. V=66nprzyjeto agregat wyposany w dmuchaw o
nastpujacych parametrach: wydajfo Q = 2,1ni/min = 126ni/h, ciénienie Ap=600mbar,
zapotrzebowanie mocy P=5,5kW. Dmuchawy wyposa fabrycznie w obudowy
dzwigkochtonne, poziom hatasu 70 = 2 db(A).

Dmuchawa kompletna w wykonaniu fabrycznym, gotoveapwdhczenia elektrycznego i
pofaczenia z rurogigiem spezonego powietrza przy pomocy mufy elastyczne.

1.2./ wymiana 1 kpl. istniegego rusztu napowietrzaego reaktor STO na nowy, ruszt
napowietrzagcy nowy z dyfuzorami membranowymi talerzowymi dnolpegcherzykowymi.
Montaz dyfuzoréw w ilgici 22 szt./1 reaktor STO. Wydatek 1-do dyfuzora-6ari/h.

Dyfuzor dyskowy drobnagcherzykowy wykonany jest z membran formowanygéhieniowo
EPDM pokrytych fluoroelastomerem. Formowanign@niowe zapewnige wytwarzany
element posiada odpowiedngzar wiaciwy, wysok, jednolith wytrzymataé na rozrywanie
oraz zwekszory odpornd¢ na zuycie. Opatentowane mocowanie membrany do dysku
dyfuzora zapobiega rozszczelnieniugozenia.

Dyfuzor dyskowy &czony jest z rusztem napowietrgaym przy pomocy pigcienia
Grommet.
Montaz rusztéw napowietrzagych z dyfuzorami w reaktorach zgodnie z technal &BR.

2.3. Instalacja automatycznej stacji odwadniania osadu #inig higienizacji osadu

Do odwadniania osadu ustabilizowanego tlenowo duabrautomatyczn stacg
odwadniania osadu z linhigienizacji osadu. Kompletna instalacja obejmuje:
1/ stacp odwadniania osada urzdzeniami;
— automatyczna prasa staowa do odwadniania osadoéw z gsgrzaczem
srubowo-lzbnowym, przepustowd prasy max 6riih, dla osadu o uwodnieniu
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99:-98%. Wymiary: 3,3m x 1,5m x wys. 1,93m. Masa: 1200 a&ma
bezstykowa, poliestrowa, szergkd,8m. Layska.
System pneumatycznej kontroli i automatycznej kiyrglotazenia tamy
filtracyjnej. Pneumatyczny nag tamy.
Pompa pluczca — Q=5,5 rith, 5 bar.
Tablica kontrolna - 400V, 50 Hz, IP65, kontrolujeabezpiecza pragrasy,
pomp osadu i polielektrolitu oraz udzenr wspotpracujcych np. przenimika
osadu itp.
Zapotrzebowanie mocy: - prasa — 0,25 kW, 400V

- zagpzczacz — 0,37kW, 400V

- pompa ptugza — 2,2kW, 400V.

— zespot przygotowania i dozowania polielektrolitdeslapcy sk ze zbiornika z
polietylenu o pojemn@i 10001 z podzialk poziomu napetnienia,
wyposa&onego w:

* mieszadto ze stali nierdzewnej — 0,75kW, 400V
» pompa dozujca nurnikowa - wydatek 0-300 I/h, Ns=0,3kW,
uszczelnienie teflonowe

— pompasrubowa do osadu o parametrach: bezstopniowa rggubeizeptywu
1+ 6 n/h, Ns=1,5kW, obudowzeliwna,

— mieszacz statyczny , wykonany ze stali nierdzewnkgt i wylot kotnierzowy
Dn50mm z krécem 1/2" GF dla doprowadzenia polielektrolitu,

— sprzarke ttokowa, bezolejowa, pojem#ozbiornika 24, 7atm., Ns=1,1kW,

— przedhiki podpér prasy - 4 szt.,

— zespot odzysku wody ptugeej — zbiornik o wymiarach 800x400x940 mm
wykonany ze stali nierdzewnej, wypagsay w tablie¢ kontrolno - sterujca,
elektrozawor, zawor zwrotny, czujnik poziomu ciecaydéce doptywu i
przelewu, zawor spustowy denny. Pmdienie wody wodoggowej - poprzez
przewod d50mm. Pra@ zespotu steruje tablica kontrolna, w sktad ktorej
wchodz: wytacznik gtéwny, kontrolki poziomu cieczy, system atawy,
przehczniki sterugce i sekcja zasilania. Sekcja zasilania sklada =i
bezpiecznikbw i przekaikéw. Zasilanie : 220V, 50 Hz, stopie
zabezpieczenia IP 65.

2/ linia higienizacji osadistanowi;

— zasobnik wapna z kompopr&niania o wymiarach 1000x1000x1600mm oraz
dozownik wapna o diugei 2000mm i wydajnéci 12-70 kg wapna/h,
wykonanie stal nierdzewna AlSI304, elementy elgkine uradzenia:

elektrowibrator - 0,32kW, IP65, 400V, 50Hz, 273§ .¢6min

wentylator z filtrem powietrza, 0,06kW, zasilanig02Vv, IP44
dozownik - 0,37kW, 400V,

tablica kontrolna - 400V, 50Hz, IP65, kontrolujgabezpiecza prac
zasobnika i dozownika wapna oraz przamka osadu.

3/ przendnik slimakowy osadu i wapn@S200/6,5 silnik Ns=1,5kW, 400V, diugo
6,5m. Wykonanie - stal nierdzewna AlISI3@4mak bezwatowy - stal konstrukcyjna
zabezpieczona antykorozyjnie, ocieplenie wetneralra w ostonie z blachy
AlISI304.

Automatyczna stacja odwadniania osadu zalid higienizacji i zespotem odzysku wody
bedzie montowana na poziomie posadzki w przebudowapgmieszczeniu odwadniania
osaddw istniejcego budynku technicznego.
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Odwodnione osadyciekowe po higienizacji wapnenedy podawane przesnikiem
slimakowym do podstawionego kontenera na osad, ustego na stanowisku odbioru
osadu. Zgodnie z ustaleniami z Zaktadem Komunalnwyniierzchnicy kontener na osad
bedzie stanowd wyposaenie firmy zajmujcej sk ewakuacj osadow.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podane w A.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 4.
Wykonawca przyspujacy do wykonania cgci technologicznej oczyszczalniciekow
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— samochod dostawczy 0,9t

— nharzdzia tmce do c¢cia rur

— zgrzewarka do rur PE

— oraz innych wynikajcych ze specyfiki prac.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania odolpét. 5.
4.2. Transport materiatow i urzadzen

Wszystkie niezédne materialy i urgdzenia mana przewoz ogolnodostpnymi
srodkami transportu i zgodnie z oba&ujacymi przepisami. Rodzaj transportu powinierg by
dostosowany do rodzaju i #0 przewaonego materiatu lub ugdzenia i nie powinien
powodowa uszkodzenia go.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w A.00.0(M@Pmagania ogolne” pkt 6.

Montaz wyposaenia naley wykona tak, aby spetniatlo przewidziane dla niego funkcje,
zgodnie z DokumentagjProjektowa, wytycznymi producentéw poszczegolnych aazen
oraz zgodnie z wytycznymi dystrybutora technol&HiR.

Montaz kompletnego urgdzenia w wykonaniu fabrycznym na terenie oczyszuzal
sciekéw przez producenta /dystrybutora/agizenia lub wykonawgtechnologii SBR.
5.1.1. Szkolenie obstugi oczyszczalégiekow

Po wykonaniu robot nakg przeprowadzi szkolenie w zakresie obstugi adzen.
Program szkolenie powinien uwedhiaé przekazanie szkolonym pracownikom wszystkich
niezlednych informacji do obstugi, eksploatacji i konsaoy urzdzen. Wykonawca
przygotuje i przeprowadzi szkolenie odpowiednie dgu i rodzaju dostarczanego
urzadzenia. Szkolenie oddzie s¢ w jezyku polskim, na terenie oczyszczakaiekow. W
programie szkolenia nalg przewidzi€ zagcia praktyczne w zakresie wtawego
bezpiecznego aytkowania i konserwacji dostarczanych adzen. Zakres oferowanego
szkolenia powinien wynikaz wymaga przedstawionych w specyfikacjach technicznych
urzadzen.
5.1.2. Tabliczki lub nalepki informacyjne

Urzadzenia kda posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty spniezigdny do
identyfikacji uradzenia. Obiekty technologiczneda posiadaty instrukej BHP, niezlgdng
do biezacej obstugi wykonagnw jezyku polskim.
5.1.3. Rozruch mechaniczny

Rozruch mechaniczny ma za zadanie sprawdzenie wopsai montau urzdzea
technologicznych i ich pierwsze uruchomienie nehsuc
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5.1.4. Rozruch hydrauliczny

Rozruch hydrauliczny ma za zadanie sprawdzeniendéoi i szczelnéci ciagu
technologicznego oczyszczalni. Medium podczas uaruhydraulicznego jest woda.
Efektem kaicowym jest dopuszczenie obiektéw oczyszczalni douchu technologicznego
na osadach.
5.1.5. Rozruch technologiczny

Rozruch technologiczny ma za zadanie sprawdzemepmaci dziatania urzdzen.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
Nalezy przeprowadz nastpujace badania:
* zgodnd¢ z Dokumentagj Projektove
* jakosci maszyn i urgdzeh oraz materiatdw zgodnie z wymaganiami norm
* prawidtowego ustawienia oraz mocowaniaadza
* prawidtiowego wykonania patzen
* utozenia przewodow:
- rzednych utaenia przewodu,
- odchylenia osi przewodow,
- odchylenia spadku,
- zmiany kierunkow przewodow
e zabezpieczenia przed korezjzesci metalowych
» kontrola pohczer przewodow
» Kkontrola szczelnii przewodow.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\Ayania ogoline” pkt. 8.
7.2. Jednostki obmiaru
-1 m —rurocigi technologiczne, dla kdego typusrednicy
- 1 szt - armatura dla kdego typugsrednicy
- 1 kpl — montowanych uggzen
- 1 szt - montowanych elementéw.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 &gania ogolne” pkt. 9.
8.2 Odbidr prac

Odbiorowi robot podlega sprawdzenie:

- zgodndci wykonania z Dokumentacj Projektova, atestami producenta i normami
przedmiotowymi
- prawidtowaci montau urzadzer technologicznych
- jakosci wbudowanych materiatow
- dtugasci przewodow
- polaczen zgrzewanych i kotnierzowych.

8.3. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
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Gotowas¢ odbioru rob6t zanikagych naley dokon& przed ich zakryciem poprzez
zgtoszenie Inspektorowi nadzoru inwestorskiego powdednim wyprzedzeniem, aby nie
spowodowa przestoju w realizacji pozostatych robot.

9. Podstawy ptatndci

9.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotyaze ptatnéci podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 9.
9.2. Platngci

W kazdym comiesicznym okresie rozliczeniowym pfaci ¢siza ustaloa z
Inspektorem nadzoru #6 wykonanych roboét, wytena procentem zaawansowania dla
kazdego elementu rob6t wyszczegolnionego w harmonagrezeczowo-finansowym.
Cena obejmuje: zakup, dostawv miejsce wbudowania i zamontowania materiatu lub
urzadzenia.

10 Przepisy zw4zane
10.1. Normy

PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Runi@niowe z polipropylenu PP-H,
PP-B i PP-R.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztuczny&8prawdzanie wymiarow.

PN-B-02424:1999  Ruroggi. Ksztattki. Wymagania i metody bada

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i bdan

PN-81/B-10700.001 Instalacje wewtrene wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

10.2. Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych.



