PRZEDMIAR ROBOT DO OPRACOWANIA PROJEKTOWEGO : "PRZEBUDOWA DROGI WEWNETRZNEJ nr 229
w msc. PODSTOLA" gm. PIERZCHNICA na odcinku od korica asfaltu do skrzyzowania od km 0+641 do km 1+141

8.

od km 0+641 do km 1+141- inwentaryzacja powykonawcza

Lp Opis robot Jedn. llosé
miary
|. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. |Roboty pomiarowe przy robotach ziemnych dla trasy drog-droga wewnetrzna km 0,500
odtworzenie pasa drogowego od km 0+641 do km 1+141
2. |Oczyszczenie istniejgcej nawierzchni na szerokosci po 0,50m na krawedziach m? 500,00
drogi od km 0+641 do km 1+141
500m*0,5m*2=500,0m*
Il. PODBUDOWA DROGI GMINNEJ
3. |Wykonanie wyréwnania nawierzchni z kruszywa warstwg kruszywa tamanego m® 190,50
stabilizowanego mechanicznie o $redniej grubosci 15 cm (kruszywo 0/31,5 mm)
od km 0+641 do km 1+041+30 m’
400,0m*3,10m*0,15m+30m**0,15m
4. |Wykonanie wyréwnania nawierzchni z kruszywa warstwg kruszywa tamanego m® 68,00
stabilizowanego mechanicznie o $redniej grubosci 20 cm (kruszywo 0/31,5 mm)
od km 1+041 do km 1+141+30 m’
100,0m*3,10m*0,2m+30m**0,2m
Ill. NAWIERZCHNIA DROGI GMINNEJ
5. |Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego dla ruchu KR1 - warstwa m* 1585,00
wigzgca z betonu asfaltowego AC 11W o grubosci 3 cm od km 0+641 do km
1+141 z fukami na skrzyzowaniach-60 m’
500m*3,05m+60 m’
6. |Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego dla ruchu KR1 - warstwa m? 1560,00
$cieralna z betonu asfaltowego AC 8S o grubosci 4 cm od km 0+641 do km
1+141 z lukami na skrzyzowaniach-60 m’
500m*3,0m+60m2
IV. ROBOTY WYKONCZENIOWE
7. |Wykonanie utwardzonego pobocza po po obu stronach z kruszywa tamanego m* 500,00
stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm o grubosci warstwy po
zageszczeniu 10 cm . Wykonanie pobocza musi uwzglednia¢ ewentualna
$cinke poboczy, uzupetnienie ewentualnych zanizen poboczy i ewentualne
odhumusowanie
strona prawa od km 0+641 do km 1+141 500m*0,5m 250
strona lewa od km 0+641 do km 1+141 500m*0,5m 250
V. INNE ROBOTY
F?oboty pomiarowe przy robotach ziemnych dla trasy drog-droga wewnetrzna km 0,500
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